SONY.

BCD =+ bk /BCD Unit/ BCD-Einheit

LZ51-B

BEOWEFOWAZE, dDHES TE0VET,
ZHEAOHNZ, Z ORGP E 2 03 BRiA< 20,

THAICERL T, ZOHRMSIHEE B D B 20,

Bl o 72%13, BRI DI L T E0ETOT, BFREL T Z S0,
Read all the instructions in the manual carefully before use and strictly follow them.
Keep the manual for future references.

Lesen Sie die ganze Anleitung vor dem Betrieb aufmerksam durch und folgen Sie beim Betrieb des Geréats den
Anweisungen. Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung zum spéferen Nachlesen griffbereit auf.

iR ERAAZEE / Instruction Manual / Bedienungsanleitung



[ For EU and EFTA countries ]

Making by the symbol CE indicates compliance of the
EMC directive of the European Community. Such
marking is indicative meets of exceeds the following
technical standards.
EN 55011 Group 1 Class A/ 91 :
"Limits and methods of measurement of
electromagnetic disturbance characteristics of
industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency
equipment”
EN 50082-2 / 95:
"Electromagnetic compatibility - Generic immunity
standard Part 2 : Industrial environment”

HEN

O0000D000O0 (EN60204-1) DDOOOOOODOOO
gdooogooooooooboobobooboooooaa
gboobooboooboooanb

Warning

When using this device with equipment governed by
Machine Directives EN 60204-1, measures should be
taken to ensure conformance with those directives.

Warnung

Wenn dieses Gerat mit Ausrlstungsteilen verwendet
wird, die von den Maschinenrichtlinien EN 60204-1
geregelt werden, missen MaBnahmen ergriffen werden,
um eine Ubereinstimmung mit diesen Normen zu
gewahrleisten.

[For the customers in U. S. A.]
WARNING

This equipment has been tested and found to comply
with the limits for a Class A digital device, pursuant to
Part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to
provide reasonable protection against harmful
interference when the equipment is operated in a
commercial environment. This equipment generates,
uses, and can radiate radio frequency energy and, if not
installed and used in accordance with the instruction
manual, may cause harmful interference to radio
communications. Operation of this equipment in a
residential area is likely to cause harmful interference in
which case the user will be required to correct the
interference at his own expense.

You are cautioned that any changes or modifications not
expressly approved in this manual could void your
authority to operate this equipment.

[For the customers in Australia]
Australian EMC Notice

This product complies with the following Australian EMC
standards.
AS/NZS 4252.1 /94 EMC Generic Immunity Part1
AS/NZS 2064 /92 Emission Standard for ISM
Equipment
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PREPARATIONS

Be sure to read this section before use.
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BEFORE OPERATION

Thank you for purchasing this Sony Manufacturing Systems
Corporation product.

Read this instruction manual through carefully before use,
and keep it properly for future references. In particular, the
contents of “3. INSTALLATION AND CONNECTION (Before
operation)” are especially important for ensuring proper
operation. Be sure to read this section and make sure the
expansion unit is installed correctly before use. This instruction
manual mainly explains the differences when the expansion
unit is added to the LY51 display unit. For other contents,
see the LY51 instruction manual.

Precautions

This expansion unit is designed for use connected with the
LY51, and requires the same handling cautions as when the
LY51 is used alone.

See the LY51 instruction manual for the various cautions.

1. FEATURES

(1) Easy function expansion

The functions of your current LY51 display unit can be
expanded simply by inserting the expansion unit into the
LY51.

(2) BCD output of various data

In addition to the current value, the maximum, minimum and
peak-to-peak values can be output as BCD data for use as
control data by sequencers and other devices.

(3) Various output modes

In addition to positive logic, BCD data can also be output in
negative logic. The expansion unit also supports a wide range
of systems with output formats including constant output (*),
latch (**) and request output.

(*) Prohibited when updating data.

(**) There are two types of latch: BCD data only and BCD

data and display.

(4) Open collector output

Output data is output in open collector format, allowing direct
connection with sequencers and other devices.

Also, the conventional TTL +5 V format is supported using
the jumpers on the board.



2. NAME AND FUNCTION OF EACH PART

(1) —>»
O /=
L e
| || | |
— I3 oo
ule)
a8
]
(2) —>» O e}
| J

LZ51-B

(1) 60-pin connector
Used to insert the expansion unit into the LY unit body.

(2) BCD output connector
Used for BCD data output and data request signal input.
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3. INSTALLATION AND CONNECTION

(Before operation)

Before operating the expansion unit, please read this section 3-1. Installing the Expansion Unit
thoroughly for proper use of the unit.
Also, make sure that you install and set the expansion unit (1) Remove the screening cover of the expansion unit slot
correctly in accordance with the installation procedures given and insert the expansion unit.
in this manual. The expansion unit may be installed in any of the three
slots.
3-1. Installing the Expansion Unit oo 70 (2) Secure the expansion unit f|rm|y in p|ace using the screws
3-2. Connecting the Output Connector..........c.ccceeveennee 71 which held the screening cover in place.
3-3. Checking the Initial Settings ........ccooceviiieeiiieneee 78
3-4. Initial Settings (Be sure to perform these
preparatory operations before use) ..........ccccevveenne 79
3-4-1.  Menu Selection .........ccccceevieeeenceeeeceee e 83
3-4-2. Collective Automatic Setting .........ccccceeuveee 86
3-4-3. Output Request Data Setting.........cccee....... 89
3-4-4. Output Logic Setting .......cocoevevieriniieennen. 92
3-4-5. Output Mode Setting........cccceveviiiiiiiiennen. 96
3-4-6. Power-on Output Setting .......cccocvvvvveennnen. 99

3-4-7.  Alarm Output Setting .......ccccevvieiienennnne. 101




3-2. Connecting the Output Connector

1. BCD output connector pins

Pin No. Signal Pin No. Signal
1 DRQ2 input 19 DRQS3 input
2 POL (Sign) 20 READY output
3 7th digit Q2 (B) 21 7th digit Q1 (A)
4 7th digit Q4 (D) 22 7th digit Q3 (C)
5 6th digit Q2 (B) 23 6th digit Q1 (A)
6 6th digit Q4 (D) 24 6th digit Q3 (C)
7 5th digit Q2 (B) 25 5th digit Q1 (A)
8 5th digit Q4 (D) 26 5th digit Q3 (C)
9 4th digit Q2 (B) 27 4th digit Q1 (A)
10 4th digit Q4 (D) 28 4th digit Q3 (C)
11 3rd digit Q2 (B) 29 3rd digit Q1 (A)
12 3rd digit Q4 (D) 30 3rd digit Q3 (C)
13 2nd digit Q2 (B) 31 2nd digit Q1 (A)
14 2nd digit Q4 (D) 32 2nd digit Q3 (C)
15 1st digit Q2 (B) 33 1st digit Q1 (A)
16 1st digit Q4 (D) 34 1st digit Q3 (C)
17 DRQ1 input 35 +Vee
18 oV 36 G2

The letters in parentheses have the following values: A=1,B=2,C=4,D =8. 71
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Connector pin arrangement
(as seen on the rear panel of the display unit)

[18]17]16|15]14[13]12| 11]10]| 9| 8| 7|6 | 5|4 | 3| 2] 1]

|3635[34[33]32[31|30| 29|28 |27| 26 |25]24|23]22|21|20] 19|

e Connector to be procured
Use the equivalent of 57-30360 micro
ribbon connector manufactured by Daiichi
Denshi Kogyo Co., Ltd. (DDK)

Digits displayed on the display unit

| 1234565 |
| |

7th digit 1st digit
- 1

Digital display

DA The least significant digit (rightmost digit) displayed on the display unit is the 1st digit.

2. Interface cables

Use a shielded interface cable as shown in the figure right
for connection to the BCD connector.

Connect the 0 V and G2 cables separately from the
shielded cable. (Please procure the shielded connection
cable.)

Failure to use a shielded cable may result in misoperation
due to noise, etc.

Sectional diagram of interface cable

Outer cover

D A g Knitted shield




3. Connection circuits

® Output circuit

All BCD data and READY signals are output using an open collector equivalent to IC SN75468.

When using as an open collector

<During +24 V, +12 V or other external power
supply operation>

(Note: +5 V operation is also possible.)

*1 A
i PRly +24 V
Vce
To Pin 35 (or +12 V).
internal A (Up to +48 V can be
circuit

Output data Pins2to16 applied.)
and 20 to 34
Output signal

TLV ov
¢ Pull-up resistors that produce the reference voltage are
required on the input side of the connected devices.
¢ A resistance value of about 10 k(2 is appropriate when Vcc =
+24 V.

Pin 18

When using at TTL level
<During internal +5 V operation>

Note:
Consult your Sony

+5V

-

Solder

e SL102 ~ 132

operation.

Manufacturing Systems
Corporation service
advisor or service center
concerning optional
soldering work for +5V

To 4.7kQ

internal

circuit i Output
Output data ) Pins 2to 16| sjgnal

and 20 to 34

TLY oV ) Pin 18

Output format: Synchronous type open collector output
Maximum rated voltage Vce = DC 48 V

Recommended operating voltage Vce = DC +5 to 24 V
Maximum output current Ic = 30 mA/terminal, TOTAL: 300 mA

*1: Pin 35 is used to connect a diode for preventing back electromotive force when the output is turned on and off. This pin should be used

when connecting the output to a relay circuit, etc.

A diode is not necessary when connecting the output to an IC or other electronic circuit. Pin 35 is not used to output the reference
voltage. However, connection may be necessary when using DRQ input. See the input circuit on page 76.
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* When connecting several devices in parallel using 3-state BCD output (wired OR connection)
If 3-state output mode in which data is not output is used for BCD output normally, multiple devices can be connected in
parallel. (Refer to the next page.)

Connect each bit of the data and the sign in parallel.

Connect the READY signal for each device separately.

Also connect each of the DRQ inputs separately.

Do not allow DRQ signals from multiple devices to be input simultaneously. Doing so could result in misoperation or
damage to the expansion unit.

Do not use the soldering land during internal +5 V operation. (Refer to the “When using at TTL level” diagram shown on the
previous page.) Doing so will lower the total resistance of the signals that are connected in parallel, causing a large current
flow that will damage the device.

Do not use this device in parallel in a mode that is not a 3-state or high-speed output mode. Doing so will result in output
to multiple devices and may cause damage.

Pull-up resistors that produce the reference voltage are required on the input side of the connected devices.



7th digit Q4 (D) of
1st device

7th digit Q4 (D) of
2nd device

7th digit Q4 (D) of
nth device

1st digit Q1 (A) of
1st device

1st digit Q1 (A) of
2nd device

Vce

Sign of connected devices

Vce
R

READY of 1st connected
device

Vce
R

READY of 2nd connected
device

READY of nth connected
device

Vce Sign of 1st device
R Sign of 2nd device
7th digit Q4 (D) of o
connected devices .
° Sign of nth device
. READY of 1st device
. READY of 2nd device
: READY of nth device
Vce .
R °

1st digit Q1 (A) of
nth device

1st digit Q1 (A) of
connected devices

DQR of 1st device

A pull-up resistor value of about R = 10 kQ is appropriate

when Vcc = +24 V.

DQR of 2nd device

DRQ of 1st connected device

DQR of nth device

DRQ of 2nd connected device

DRQ of nth connected device
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» Separate the DRQ signals from other signals as much as possible in order to eliminate the effects of crosstalk between input
signals and output signals.

Output signals

If these lines are close together, crosstalk may be
generated.

Input signals

@ Input circuit

<During +24 V, +12 V or other external power supply
operation>
(Note: +5 V operation is also possible.)

<During internal +5 V operation>

Note:
Consult your Sony Manufacturing

76

| Connect circuit example |

| <::| Systems Corporation service advisor
1 Apply +24 V or service center concerning optional
; A— ! (or +12 V) Solder & soldering work for +5V operation
To internal circuit 1 - = sLio1 -
U
Vee f : : | Connect circuit example |
(Z,D Pin35 | X (Z,D , 7
: ! .
Pins 1, 17' | | Switching I To . I:/50\|/°|ns1 17. Switching circuit
T 4.7 uF/S0V and 19 ! m 1| circuit ! internal % and 19 ! | i
(a2 : ! 1 circuit G2 :
P|n36 : O------- T__‘ P|n36: [Ol |
I
I

—Co
ov Pinis |




4. Input circuit notes

e When you use the external input, connect the external input
terminal to G2 (common terminal) for at least 25 ms. When
you input the external input signal again, provide an OFF
time of at least 30 ms.

e When using the input circuit at +24 V (or +12 V), we
recommend adding a circuit limiting resistor (with an R value
of approximately 2 to 5 kQ). Because the input circuit
shares +5 V power, the circuit resistance is small.
Therefore, high voltage results in high current, which will
result in the generation of a great deal of heat if the power
is ON for an extended period of time.

5. Input circuit delay time

When a signal is input to BCD request signal DRQ1 to 3, the
input circuit produces a delay time until the signal is
transmitted to the internal processing block. Care should be
taken as this delay time varies widely according to the
operating voltage of the input circuit.
(Example)
During +5 V operation,
there is a delay time of approximately 3 ms until the
signal is transmitted internally.
During +24 V operation,

there is a delay time of approximately 350 ps until the

signal is transmitted internally.
The processing time from when the signal is transmitted
internally until the actual data is output varies according to
the operating conditions. For details, see “5. BCD OUTPUT
MODE OPERATION AND USAGE.”
The delay time can be greatly shortened by not connecting
portion @ of the circuit shown on the previous page. In this
case, however, misoperation occurs easily due to noise, etc.
Therefore, be sure to implement sufficient noise
countermeasures for use with portion @ not connected.

Reference

When @ is not connected during +24 V operation:

Delay time = approximately 3 ps
When @ is not connected during +5 V operation:

Delay time = approximately 20 us

77




78

3-3. Checking the Initial Settings

The data output format and other items for the expansion
unit are set by the initial settings.

Be sure to check the setting of each item and set the
necessary contents before operation. The unit may not
operate properly if the settings are not correct.

3-4. Initial Settings (Be sure to perform these
preparatory operations before use.)

This section describes the method for inputting the various
setting items.
e The initial settings can be performed by one of the following
two methods.
AUTO (Collective automatic settings):
Code input according to a code table (See P. 88)
MANUAL (Individual item settings):

Setting using the display (See the configuration on
P.79.)

The initial settings should be performed separately for the
“main unit” and the “expansion unit”.



BCD initial setting menu configuration

See the LY51 instruction manual.

Initial settings —T— MAIN —— — -

(Main settings)
— bed

(BCD settings)
(P.83 3-4-1.)
Expansion
unit *1
Expansion
unit *1

AUTO

To collective setting by code input

(Collective automatic P.86 3-4-2.
settings)
—MANUAL
(Individual item — drq [1]
settings) (Output request data
setting)
(P.89 3-4-3.)
— LGC [2]
L_VEFr *2 (Output logic setting)
(Version display) (P.92 3-4-4.)
— Mod [3]
(Output mode setting)
(P.96 3-4-5.)
— End

*1 Displayed when other optional expansion units are installed.
*2 “End” for Ver. 01.07 and earlier versions instead of “VEr”.

Note}

(Return to MANUAL)

— P.on [4]
(Power-on output
setting)

(P.99 3-4-6.)

— ALM [5]
(Alarm output setting)
(P.101 3-4-7))

r= = =

Lo— - = 4

(Reserved)

— End
(Return to MANUAL)

In order to use this unit, it may be necessary to upgrade the LY51 software. (See P.120 of the “MAINTENANCE” volume for details.)

The boxed numbers for the items above refer to the numbers of the descriptions (“Initial value” and “Setting hints”) starting from the next page.
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“Initial values” and “Setting hints”.

The initial values are input to the initial setting items. Therefore, it is not necessary to set all items and operation is possible
simply by setting only the necessary items. (See “BCD initial setting menu configuration” on the previous page.) The “initial
values” and “setting hints” for each setting item are given below.

[1] Output request data setting

This sets the value for the BCD data that is output when output request signal DRQ1 to 3 is input. Any one of the current value
(1st axis), current value (2nd axis), current value (addition/subtraction axis), maximum value, minimum value, and peak-to-
peak value. Because this setting can be made for each DRQ input, a total of three types of data can be selected. When using
only one type of output data, set DRQ1 only. See “3-4-3. Output Request Data Setting” (P. 89) for details.

DRQ1:
For individual input: | f L(Yes Setting unnecessary
_ J  Current value (addition/ . Number of —(2)— Oo:tap;éiﬁggg:tb\tlfagt?o% ;1;1; (Yes) |
;‘é’; subtraction axis) ﬁﬁﬂrfxcégg scale (1) . (inifl value)
C ? —
7| For AUTO input: 3 e e e vevne _I (No) “drq” menu setting is necessary
(“d1” setting). (For AUTO input, set
the number in the first digit.)
DRQ2:
5 o For individual input: Minimum value - Only one type of —(Yes) oo l Setting unnecessary
T d ) output data? Initial value
S S For AUTO input: e 5eeeeeeees P _(No) ST REohs — (I )
h drg” menu setting is necessary
output the -(No)—| (“d2” setting). (For AUTO input, set
minimum value?

the number in the second digit.)

DRQ3:

B . ) . . L_(Yes) | Setting unnecessar

5 Q For individual input: Maximum value Only two types (Yes) l 9 y

= 3 - = of output data? (Yes) (Initial value)

— 2| For AUTO input: e e 4 eccecece —(No)
Is the data to be “drq” menu setting is necessary
output the (No)—] (“d3” setting). (For AUTO input, set
maximum value? the number in the third digit.)




[2] Output logic setting
This sets the logic for the BCD data, sign, and READY signal. Each can be set independently. See “3-4-4. Output Logic

Setting” (P. 92) for details.

For individual input: Is positive L (Yes)~ . . l(Yes)~| |s negative logic | Setting unnecessar
BCD data: Popsitive logic_| = | logic used for (Yes)™| s positive logic[ (YeS) used for the (Yes) g y
® S Iogic the BCD used for the READY signal? (Initial value)
E F{IgAbY signal: 9 data? sign bit? Data is settled
5 Negative logic For example: +—0 —0
= 0 — 0000 -—1 Data is undefined
For AUTO input: g __'o?\} 1 — 1 “LGC” menu setting is necessary.
seelf2ecens 1 - OFF j (No) j (No) (For AUTO input, set the number in
- the fourth through sixth digits.)

Output mode setting
There are several formats for BCD data that is output.
 Constant output mode
* Latch mode
+ 3-state mode
« High-speed output mode
In addition, the timing after data is refreshed until it is output can be changed (except for high-speed mode). See “3-4-5. Output

Mode Setting” (P. 96) for details.

@ | For individual input: ) Ly Is the data to be saved  [-(No) | Setting unnecessary

3 Constant output mode, no o> | Isitnecessary to  [-(Yes) when necessary? iti

> : ! Initial value)

= refresh time always output -No) (

= BCD data? o J cant L

= ; feeeees . Yes Mod” menu setting is necessary.

£ | For AUTO input: 100 (Yes) (For AUTO input, set the number in
the seventh through ninth digits.)
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[4] Power-on output mode setting
This sets the BCD data output conditions for the initial setting mode display when the power is turned on. See “3-4-6. Power-on

Output Setting” (P. 99) for details.

o | For individual input: Are the initial settings [-(Count display) T | Setting unnecessary

=}

= Alarm output = | selected for the (No) (Initial value)

> display mode after the s data output

© H « ” . .

= | For AUTO input: LY51 power is turned while the initial P.on menu setting is necessary.

IS ceeeeennede o_n? Is the count (Initial setting display){ settings are [ (Yes)~ (For AUTO input, set the number in
display selected?* displayed? the tenth digit.)

* For details on the LY51 power-on
display modes, refer to the LY51
operation manual.

[5] Alarm output status setting
This sets the BCD data output conditions when an alarm state is generated while the count is displayed. See “3-4-7. Alarm

Output Setting” (P. 101) for details.

< o For individual input: Alarm output If an alarm state is (No) I Setting unnecessary

= g = | generated, is the nitial val

< S For AUTO input; e e s e e v e eeed data immediately (Initial value)
prior to the alarm “ALM” menu setting is necessary.

(For AUTO input, set the number
in the eleventh digit.)

needed? (Yes)

IBI® Stored data may be lost or the settings may have changed. Therefore, be sure to check the setting contents even of
items which do not need to be set to make sure these settings are okay.



3-4-1. Menu Selection

The BCD initial settings can be performed by turning on the power and entering the initial setting mode. See the LY51 instruction
manual for entering the initial setting mode.

1. Display the initial setting menu in accordance with the
procedures given in the LY51 instruction manual.

s 1
When no initial settings have been input or when the stored Sub-display 1A |
data has been lost, “d.Error” is displayed. In all other cases,
the display is blank.
When the BCD unit is inserted, “bcd” appears in the menu.
The selected item flashes.

Main display dError

2. Select the desired item with the cursor movement keys

[EI[=)-

3. Press while “bed” is flashing.
The BCD initial setting screen appears.

4. Select the desired item with the cursor movement keys

Main displ e B
o). ain display BSETTIC

. NV
The selected item flashes. Sub-display —:/H U D’\:— AAMNUAL FEr
(1) “AUTO” : collective automatic setting, /('1; @ o)
(2) “MANUAL” :individual item setting
(3) “VEr : version display

“End” for Ver. 01.07 and earlier versions instead of “VEr”.
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The procedures are divided into cases (1) to (4) below.
(1) When AUTO is selected
(2) When MANUAL is selected
(3) When VEr is selected
(4) When is pressed
The operations for each case are described below.

(1) When AUTO is selected

5. Select “AUTO” and press .

The collective automatic setting screen appears.
Perform the settings according to the LZ51-B
collective automatic setting code table.

See “3-4-2. Collective automatic setting” on P. 86.

Main display

Sub-display +




(2) When MANUAL is selected

5. Select “MANUAL” and press (eres). Main display b A
The individual item setting menu screen appears. N -
See the settings for each item. Sub-display :r:/! A
(1) “drg” : Output request data setting d

(P.89 3-4-3)
(2) “LGC” : Output logic setting
(P.92 3-4-4.)
(3) “Mod” : Output mode setting
(P. 96 3-4-5.) -
The item menu is switched using .
(4) “P.on” : Power-on output setting |
(P.99 3-4-6.) o
(5) “ALM” : Alarm output setting L
(P. 101 3-4-7.) 4
(6) Selecting “End” and pressing or pressing
ends the processing and returns to the
previous menu.

Main display

Sub-display

1
N Qs

(5) (6)

(3) When VEr is selected

5. Select “VEr” and press (. Main display bE-O0.00
Displays the version. - - .
To quit the display, press or _ Sub-display bcd FE~S ION A0
MBI Ver. 01.07 and earlier versions do not have a
version display menu. In these cases, the CJ0].0000 : Version No.
“End” display results.
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(4) When is press

5. Press [reser), L
. - . _— Main display
Ends the BCD initial settings and returns to the initial . Nl
setting menu. Sub-display |~A {7 _’b/c. 5’: S

3-4-2. Collective Automatic Setting

The initial setting items can be set at once using code input.

This section describes the method for setting various items at once using code input. (See P. 89 to P. 102 for a detailed
description of each item.)

Items (1) to (5) below are input to the sub-display. (The code table is located on P. 88.)

(Continued from 3-4-1 (1).) (P. 84)

1. Select the desired item with the cursor movement keys Main disol CET bed
S ain display S5E 1 C
B E ) . 1.

Shift the selected digit using the cursor movement Sub-display +354 {12 /00 i
ey (B115) M @ 6 e
Press -] [+].

Press (-] [+] to change the number.

See “3-4-1. Menu Selection” (P. 83) for the collective
automatic setting menu.



* To enter the set code

2. Press . Main display SET hbced
Enters the setting contents. (Flashing - Lighted Sub-display CT oAa
Stead”y) JSqIIEIUUII
The setting contents light steadily for approximately (Lights)

2 seconds for confirmation.
| (After approx. 2 sec.)

Main display
<\ ! /-
Sub-display |AA IM-bcd---- ---
Z 1\
» To interrupt the settings
2. Press [mese) . — —
— Main displa . T
Interrupts the collective automatic settings. play sV ?,5 e
(Previous setting contents remain.) Sub-display _"/H/Uu 7{ Q\— nANUARL FEr

87



LZ51-B collective automatic setting code table

. Power-on Alarm
Output request data Output logic Output mode output output
DRQ1 DRQ2 DRQ3 BCD Sign READY Output mode Refresh time (o)
1st digit 2nd digit 3rd digit 4th digit 5th digit 6th digit 7th digit 8th and 9th digit | 10th digit 11th digit
Current Current Current Positive Positive Positive Constant output None Alarm Alarm
value value value logic logic logic
(1st axis) (1st axis) (1st axis)
1 1 1 1 1 1 1 00 1 1
Current Current Current Negative Negative Negative Latch output (BCD only) Yes Data Previous
value value value logic logic logic output data
(2nd axis) (2nd axis) (2nd axis)
2 2 2 2 2 2 2 01020 2 2
Current Current Current Latch output (display and BCD)
value value value
(Addition/ (Addition/ (Addition/
subtraction | subtraction | subtraction
axis) axis) axis)
3 3 3 3
Maximum Maximum Maximum 3-state
value value value
4 4 4 4
Minimum Minimum Minimum High-speed output
value value value
5 5 5 5
Peak-to-peak | Peak-to-peak | Peak-to-peak
value value value
6 6 6

ME® When the mode is “high-speed output,” the refresh time is fixed at “00” (none).
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3-4-3. Output Request Data Setting

This sets the BCD data that is output when DRQ1 to 3 is input.

IEI® The unit will not operate correctly if data that does not exist for the input axes of the LY51 is selected.
For example, if the addition/subtraction axis is selected for this item even though only one axis is set for the LY51 input
axis setting, the unit will not operate correctly since there is no second axis. If the LY51 input axis is the addition/
subtraction axis, this item can be either the first axis or the second axis.

Because the BCD connector only has wiring for one type of output data, each type of data selected by this item is output by

switching the DRQ signal inputs. Because the DRQ signal inputs are switched in one at a time, the unit will not operate

normally if multiple DRQ signals are input simultaneously.

In addition, when there is only one type of output data, use DRQ1 for the input, and also set just DRQ1 in the initial settings.

(Continued from 3-4-1 (2).) (P. 85)

1. Select “drq” and press (== .
q p Main display SET dr8
The DRQ setting menu screen appears. . N
Selects the output request data type. Sub-display 4 d 2 d3 End

“d1”: DRQ1 request data

“d2”: DRQ2 request data

“d3”: DRQS request data

The selected item flashes.

Initial values: “d1” : Current value

(Addition/subtraction axis)

“d2” : Minimum value
“d3” : Maximum value

2. Select the desired item with the cursor movement keys

[EI[=)-
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» When setting “d1” (also applies to “d2” and “d3”)

3. Select “d1” and press . Main display SET 44
Selects the BCD output data when DRQ1 is input. NV
The selected item flashes. Sub-display | [ =AY Afl PP End
“Cr” : Current value
“MX” : Maximum value
“MN” : Minimum value
“PP” : Peak-to-peak value

4. Select the desired item with the cursor movement

keys [<][>).

5. Select the data you wish to output and press . R .
Enters the output data when DRQ1 is input. Main display 2B d
(In this case, the maximum value is output.) Sub-display nY End
The setting contents light steadily for approximately
2 seconds for confirmation. (Lights)

. | (After approx. 2 sec.)
When the output request data is set to the current

value, the 1st axis, 2nd axis and addition/subtraction L 5
axis settings appear. Main display SET drH

|
Sub-display —dII:— d2 d3i End

When Cr (current value) is selected, the setting does not end. (Refer to steps 6 and 7 below.)

6. Select the desired item with the cursor movement

( Main displa CCd !
keys [<][=]. y SET d
c

-di N
The selected item flashes. Sub-display - In’:- Add End




Enters the output data when DRQ1 is input. l
(In this case, the 2nd axis value is output.)

The setting contents light steadily for approximately
2 seconds for confirmation. (Lights)

| (After approx. 2 sec.)

7. Select the data you wish to output and press . Main display CET 4!
Sub-display 2

Main display SET 47989
. I
Sub-display 4! _:dIE:_ 43 EFnd

« To interrupt the settings

3. Press o oo
or select “End” and press . Main d!splay N /ti-’-' AT ’—i L
Interrupts the BCD output request data settings. Sub-display —d . -L40 Aod End

(Previous setting contents remain.)
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3-4-4. Output Logic Setting

This sets the logic for the BCD data, sign, and READY signal that are output. Each can be set independently. However, when
using 3-state output and high-speed output, use negative logic for the READY signal. If positive logic is used, the signal will
always be high (OFF), making it impossible to confirm when the signal is valid.

» BCD data logic (identical for each bit)

If positive logic is used: {1 => H (OFF) If negative logic is used: {1 => L (ON)
“0”=>L (ON) “0” => H (OFF)
« Sign bit logic
If positive logic is used: “~”=>H (OFF) If negative logic is used: “~"=> | (ON)
“+” => L (ON) “+” => H (OFF)

* READY signal logic
If positive logic is used: “Valid” => H (OFF) If negative logic is used: “Valid” => L (ON)
“Invalid” => L (ON) “Invalid” => H (OFF)

B Output signals are all open collector output. Therefore, when nothing is connected to the outputs, output signal ON/OFF
can be confirmed but the logic level H/L cannot. If a pull-up resistor is connected to each output pin, L level output can be
detected when the output signal is ON, and H level output when OFF.

(Continued from 3-4-1 (2).) (P. 85)

1. Select “LGC” and press .
The output logic setting menu screen appears. . N1
Sets the output data, signal and READY signal logic. Sub-display :':,’ ’7\':
The selected item flashes.

Main display SET LGE
S

2. Select the desired item with the cursor movement keys

(==



« Setting the data logic (Continued from P.92.)

3. Select “dAT” and press }

Selects the BCD data logic.

The initial value is positive logic (POS).
The selected item flashes.

“POS” : Positive logic

“NEG” : Negative logic

4. Select the desired item with the cursor movement

keys (<] [=].

5. Select the desired logic and press .

Enters the BCD data output logic.

(In this case, negative logic (NEG).)

The setting contents light steadily for approximately
2 seconds for confirmation.

Main display
Sub-display

Main display
Sub-display

Main display
Sub-display

SET dR1
Nl
“POS-NEG --- End
/1N
S5E7 dRT
MNeL End
(Lights)

| (After approx. 2 sec.)

SET LLL

Nl _
—-dA1-5001 rdY End
71
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» Setting the sign bit logic (Continued from P.92.)

3. Select “SGN” and press . Main display SE7 Son
Selects the sign bit logic. -

B Nl _
The initial value is negative logic (“High” when Sub-display :’f'—ll—'?: NEL --- End

negative).

The selected item flashes.
“POS” : Positive logic
“NEG” : Negative logic

4. Select the desired item with the cursor movement

keys (<] [=].

5. Select the desired logic and press ..ENTER .
ec log pre Main display SET SOn
Enters the sign bit output logic.

(In this case, positive logic (POS).) Sub-display POS End

The setting contents light steadily for approximately
2 seconds for confirmation. (Lights)

| (After approx. 2 sec.)

Main display SET LOLC
N1/

Sub-display dR1T-5LM-rdY End
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« Setting the READY signal logic (Continued from P.92.)

3. Select “rdy” and press . Main display SET rFAdY
Selects the READY signal output logic.
The initial value is negative logic (NEG).
The selected item flashes.
“POS” : Positive logic
“NEG” : Negative logic

Nl/_
Sub-display POS _’FE.?:__ - End

4. Select the desired item with the cursor movement

keys (<] [=].

5. Select the data you wish to output and press .

Enters the READY signal output logic.

(In this case, negative logic (NEG).)

The setting contents light steadily for approximately
2 seconds for confirmation.

Main display SET ~dY

ED

ILLL

Sub-display i

(Lights)
| (After approx. 2 sec.)

Main display SET LEC
. |

Sub-display | JR7 55AS-dY-End

=r,dd:z

* To interrupt the settings (Continued from P.92.)
3. Press (weser] o [ —

or select “End” and press _ Main display b.l‘i /?/: TLAL

Interrupts the output logic settings. Sub-display draZL ? Lznad End

(Previous setting contents remain.)
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3-4-5. Output Mode Setting

This sets the output BCD mode. The following modes are supported:

» Constant output mode:......... Continues output while updating data at fixed intervals.

e Latch mode: ......ccccviieeeeennn. Continues updating and outputting data in the same fashion as constant output mode, but
when a DRQ signal is input, the newest data is calculated, output and retained.

« 3-state mode: ........ccceueenn Normally, data is not output; all signals are output H (OFF). When a DRQ signal is input, the

newest data is calculated, output and retained.
+ High-speed output mode:....Normally, data is not output, as in 3-state mode. When a DRQ signal is input, the data that
is currently displayed is immediately output and retained.
Furthermore, the timing with which the newest data is output can be changed in all modes except for high-speed output mode.
See “5. BCD OUTPUT MODE OPERATION AND USAGE” (P.105) for details.

(Continued from 3-4-1 (2).) (P. 85)
1. Select “Mod” and press . Main display SET Aod
The output mode setting menu screen appears. N/
Sets the output mode. Sub-display | Zf In-Lb Lbd End
The initial value is constant output mode (ETM).
The selected item flashes.
“ETM” : Constant output (every time)
“Lb”  : Latch (BCD only)
“Lbd” : Latch (BCD and display)
The item menu is switched using . Main display
“TrS” : 3-state output
“FST” : High-speed output

Sub-display End

vy
N=ds
- =

N
)
m
[Xy]
-

2. Select the desired item with the cursor movement keys

(==



3. Select the desired item and press .

Sets the unit to constant output mode.

(In this case, constant output mode (ETM) is entered.)
The setting contents light steadily for approximately

2 seconds for confirmation.

When you press , the refresh time settings appear
after approximately 2 seconds.

However, if high-speed output mode (FST) is set, this ends
the setting procedure here.

“NON” : Shortest time

“dLy” : Refresh delay time input

4. Select the desired item with the cursor movement keys

(=ll=)-

5. Select the desired item and press .

If “NON” is selected, this ends the setting procedure.
If “dLy” is selected, the refresh interval can then input.

Press (-] [+]-
Input the desired number using (-] [+].

Main display
Sub-display

Main display
Sub-display

Main display
Sub-display

SET Aod
Eln End
(Lights)

| (After approx. 2 sec.)

SET Tinm
Nl/_
—-Non-dL --- End
/1N

SET Tinm
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6. After setting the number, press .

Ends the setting.
The setting contents light steadily for approximately
2 seconds for confirmation.

* To interrupt the set number selection

3. Press
or select “End” and press .

Interrupts the output mode settings.
(Previous setting contents remain.)

Main display
Sub-display

Main display
Sub-display

Main display
Sub-display




3-4-6. Power-on Output Setting

By setting the BCD output when the power is turned on to the alarm status, this can be used to detect trouble when a momentary
power failure occurs. (However, this is valid only when the initial setting mode is selected for the LY51 power-on mode. If
counter display mode is selected, operation proceeds as described in the previous section, “Output mode setting.”)

Momentary

RESET ower failure
Power ON —— % | BCD normal output pé

Can be recognized as trouble detection.

Momentary power failure

Power ON —> | BCD normal output| | BCD normal output|

No indication of momentary power
failure.
B2 In the alarm status, all outputs (BCD data, Sign,
READY signal) are “OFF”.

(Continued from 3-4-1 (2).) (P. 85)
1. Select “P.on” and press .

- -
The power-on output can be selected from alarm status or Main display - ,S/ E1 Fon
normal output. Sub-display |-AiA-0JU7 --- End
The initial value is alarm status (ALM). =

The selected item flashes.

2. Select the desired item with the cursor movement keys

(=)=
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3. Select the desired item and press .

Enters the power-on output status.

(In this case, alarm mode (ALM) is entered.)

The setting contents light steadily for approximately
2 seconds for confirmation.

* To interrupt the set number selection

3. Press (fese)
or select “End” and press .

Interrupts the power-on output settings.
(Previous setting contents remain.)

100

Main display
Sub-display

Main display
Sub-display

Main display
Sub-display

SET FPon
ALnA
(Lights)

| (After approx. 2 sec.)

b ARMUARL
Nl _
—FPon-ALA --- End
VRS

b.aARMTUARL
Nl _
—FPon-ALA --- End
/1N




3-4-7. Alarm Output Setting
The BCD output when an alarm occurs in the LY51 display unit can be selected from alarm or the previous data.

Alarm

| Normal operation | —oceurs BCD output = Alarm Can be recognized as an alarm.

(All output data is set to “OFF”.)

Alarm output

Alarm occurs
| Normal operation | Previous data output

Allows checking of the data just
before the trouble occurred.

Previous data

BT This output is not output as soon as an alarm is generated. Because output is produced in accordance with each output
mode that is set, in the case of a mode (such as 3-state mode) in which data is not output until it is requested, the status
that is in effect when a data request is generated is the status that is output.

(Continued from 3-4-1 (2).) (P. 85)

1. Select “ALM” and press .NTEH . SE71 ALA
. . in di i LN
Selects whether an alarm or the previous data is output Main display N/ -
when an alarm occurs. Sub-display _’F/“T nZ dAT1 --- End

The initial setting is alarm output (ALM).
The selected item flashes.

2. Select the desired item with the cursor movement keys

(=)
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3. Select the desired item and press .

Enters the alarm output status.

(In this case, alarm mode (ALM) is entered.)

The setting contents light steadily for approximately
2 seconds for confirmation.

* To interrupt the set number selection

3. Press

or select “End” and press .

Interrupts the alarm output settings.
(Previous setting contents remain.)

Main display
Sub-display

Main display
Sub-display

Main display
Sub-display

SET ALn
AL

|

(Lights)
| (After approx. 2 sec.)




OPERATIONS

Refer to this section during normal use.
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4. FUNCTIONS

The BCD output of the expansion unit has a number of items
which can be set including the type of data output and the
output format.

(1) Output data

In addition to the current value, the maximum, minimum and
peak-to-peak values can be output using BCD output.

For the current value, the 1st axis, 2nd axis, and the value
obtained by adding and subtracting these axes can be output.
The output data is determined by the output selection (refer
to item 2 below) and is not affected by the display data.

(2) Output selection

Three types of output data can be selected.

The output data is switched by inputting the request signal
(DRQ) into the DRQ1, DRQ2 and DRQS pins.

When shipped from the factory, DRQ1 is set to the current
value, DRQ2 to the minimum value, and DRQS3 to the
maximum value.

In constant output mode (in which data is output at any time)
when the DRQ signal is not input, the DRQ1 data is selected.
(For details on constant output, refer to item 4, “Output mode”
on this page.) When the display unit’s universal input is set
to the latch signal, operation is similar to that for DRQ1. (Note:
Operation is not completely identical; there are slight
differences. See “5. BCD OUTPUT MODE OPERATION AND
USAGE” (P.105) for details.)

(3) Output logic

The BCD data, data sign and READY signal output logic can
be set individually.

When shipped from the factory, the BCD data is positive logic,
the sign is “Low” when positive and “High” when negative,
and the READY signal is valid when “Low”.

(4) Output mode

The BCD data output format can be selected.

e Constant output:
Data is output constantly other than when updating the BCD
data.

e Latch:
Data is output constantly other than when updating the BCD
data.
However, when the DRQ request signal is input, the latest
scale unit values at that point are loaded, the operations
are performed again, and the BCD output data is updated.
Either the BCD data only or the BCD data and BCD display
are held while DRQ is input.

e 3-state output:
Data is not normally output and all outputs are set to the
OFF status. Only when the DRQ request signal is input,
the latest scale unit values at that point are calculated and
output as BCD data.

e High-speed mode:
Data is not normally output and all outputs are set to the
OFF status. BCD data is output only when the DRQ request
signal is input. However, this data is not the data that was
calculated from the latest scale unit values; it is the data
that was previously calculated internally and is now
displayed.



5. BCD OUTPUT MODE OPERATION

AND USAGE

There are a number of BCD output modes, and the operation and usage method for each is described below.

(See “3-4-5. Output Mode Setting” (P. 96) for the setting method for each mode.)

When the zero point signal is received (load- and hold-related), data cannot be requested by means of the BCD DRQ signals.
Therefore, the BCD request signal is invalid even in zero point reference mode.

5-1. Constant Output Mode

(1) The output data cannot be latched during constant output mode.
The requested data specified by the initial settings can be obtained by inputting the data request signals DRQ1, DRQ2
and DRQS.
When there is no DRQ input, the data specified by DRQ1 is output. (For details on the DRQ settings, see “3-4-3 Output
Request Data Setting.” (P. 89))

When the LY51’s external universal input EX.IN has been latched, EX.IN can be used instead of DRQ1, with the following
differences:

* DRQ1: Updating continues for both BCD and display.
* EX.IN (latch): Updating continues for BCD. The signal is latched for display.

(2) Data is output constantly, but the data is undetermined when the data is refreshed. The READY signal is invalid when
updating the data, so the data during this time should not be used.

Output timing chart

T ggouust
{ BCDdata — | vaid | E—: ------
Sign - - -
READY o
InvLIid Invalid
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IBI® The time T+ changes according to conditions. If using 2nd axis input or if a separate unit is connected, conditions are
poorer and T+1 is longer. If linear compensation is input, the processing time required also results in T+ being longer.

« 1-axis input: ....... When only the current data value is displayed and an expansion unit other than LZ51-B is not

being used:

 2-axis input: ....... When the current value and the peak data are displayed, and LZ51-K/LZ51-R are being used:

(3) READY invalid time

T1 = about 8ms or more

T1 = about 13ms or more

The READY invalid time is normally about 50 ps. However, if this time cannot be picked up because it is too short, the time
can be lengthened. (For details on the setting method, see “3-4-5. Output Mode Setting” (P. 96).)
However, if this time is lengthened, the time T+1 during which the data that is output is valid is also lengthened.

For the shortest time
{ BCD data

Sign
READY

When the refresh time
is lengthened

Sign
READY

{ BCD data -

T1 About
< > 70ps <—
Valid Valid |—| Valid
T2 ‘ T3

Valid T Valid
The data during this time
is discarded.

T The held time also

becomes longer.



The READY signal invalid time setting can be changed in units of 1ms. (Refer to the initial setting in section “3-4-5. Output
Mode Setting.”)

However, as was described in item (2), because the time T1 changes according to the operating conditions, the prohibited time
T2 is also affected by the operating conditions. Therefore, even if the value for the prohibited time is input in units of 1 ms, the

actual time T2 does not change in units of 1 ms.

For 1st axis input and the LZ51-B expansion unit

Set time Actual READY signal invalid time T2 Data valid time Ts
None About 50 us About 8 ms
1to8 ms About 8 ms About 8 ms
9ms About 8 ms or about 16 ms About 8 ms or about 16 ms
10to 16 ms About 16 ms About 16 ms
17ms About 16 ms or about 24 ms About 16 ms or about 24 ms
18t0 20 ms About 24 ms About 24 ms

For 2nd axis input and the LZ51-B and LZ51-K/LZ51-R expansion units

Set time Actual READY signal invalid time T2 Data valid time Ts
None About 50 us About 13 ms
1to 13 ms About 13 ms About 13 ms
14 ms About 13 ms or about 26 ms About 13 ms or about 26 ms
15t0 20 ms About 26 ms About 26 ms
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(4) DRQ input switching
When the DRQ signal is switched, the output data also switches.

Be sure to leave 100 ps or more for DRQ switching. Also, do not input multiple DRQ signals at the same time, as this may

result in misoperation.

{mem——————%wmmmnk—{wmmmn

sign 1
READY

Valid (DRQ2) Valid (DRQ2)

DRQ1
(EX.IN)

DRQ2

100 us or
more

AT = Input circuit delay time (DRQ input delay time)

Shortest time = T1 + AT
When refresh time is set = T2 + AT
(AT = input circuit delay time)

When using +5 V input: about 3 ms (20 us: When there is no G2 connection)
When using +24 V input: about 350 ps (3 ps: When there is no G2 connection)
For details on the input circuit delay time, refer to item 5 in section “3-2. Input circuit delay time” (P. 77).
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5-2. Latch Output Mode

(1) The output data can be held during latch output mode.
Output of the requested data specified by the initial settings can be held by inputting the data request signals DRQ1, DRQ2
and DRQS.
The output does not change while the data is held even if the counter of the input scale operates.
If the unit is set to the mode where the display is also latched at the same time, the display is also held.
When the LY51’s external universal input EX.IN is latched, EX.IN can be used instead of DRQ1, with the following differences:
* Latch mode (BCD only) DRQ1 : BCD is latched. Display continues to be updated.
{ EX.IN : BCD is latched. Display is also latched.
* Latch mode (BCD and display) DRQ1 : BCD and display are both latched.
{ EX.2N } The operating time also varies.
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(2) The timing from when the data request signal DRQ is input until the data is latched is as follows.
The operation timing when DRQ is not input is the same as for constant output.

Output is stopped

The data is held until

About

by DRQ input. DRQ input stops.
BCD data Valid Valid  ——vaiid Valid
Sign !
READY | 3
(when negative ‘
logic) 1
DRQ ‘
T1 About About
50 us AT 3ms

AT = Input circuit delay time (DRQ input delay time)
When using +5 V input: about 3 ms (20 ps: When there is no G2 connection)
When using +24 V input: about 350 ps (3 ps: When there is no G2 connection)
For details on the input circuit delay time, refer to item 5 in section “3-2. Input circuit delay time” (P. 77).
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may result in misoperation.

5ms
until the next data
output

Note 1: Leave 5 ms or more between repeated DRQ inputs.
Note 2: Do not input multiple DRQ signals at the same time, as this



Note that because there is an input circuit delay, operation is the same as before the DRQ signal input until the DRQ signal is
relayed internally.
Note that the READY signal may be output during that interval.

Signal is output

!
{ BCD —| Valid i E

data sign

READY ] | L

(negative logic)

DRQ
(EX.IN)

—> AT |<—>

Approximately
3ms

In addition, when EX.IN is used instead of DRQ, the delay from when EX.IN is input until BCD stops is longer than AT.
For 1st axis input and the LZ51-B expansion unit
AT - AT + 35 ms Therefore, the delay after DRQ input until data output is about 3 ms + AT + 35 ms.
For 2nd axis input and the LZ51-B and LZ51-K/LZ51-R expansion units
AT - AT + 38 ms Therefore, the delay after DRQ input until data output is about 3 ms + AT + 38 ms.
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(3) READY invalid time
When DRQ is not input, the READY signal invalid time can be lengthened from 50 ps, just as in constant output mode.
The operation timing when lengthened is the same as for constant output mode.
However, the time until the output of data after the DRQ input was input also is lengthened.

For 1-axis input and the LZ51-B expansion unit

112

Set time Time until data is output after DRQ is input
None 3ms + AT
1to 8 ms About 8 ms + AT
9ms (About 8 ms or about 16 ms) + AT
10to 16 ms About 16 ms + AT
17 ms (About 16 ms or about 24 ms) + AT
18 to 20 ms About 24 ms + AT

For 2-axis input and the LZ51-B and LZ51-K/LZ51-R expansion units

Set time Time until data is output after DRQ is input
None 3 ms + AT
1to 13 ms About 13 ms + AT
14 ms (About 13 ms or about 26 ms) + AT
151020 ms About 26 ms + AT




5-3. 3-state Output Mode

(1) Data is not normally output during 3-state output mode. (All outputs are OFF.)
Output of the requested data specified by the initial settings can be held by inputting the data request signals DRQ1, DRQ2
and DRQS.
When the LY51’s external universal input EX.IN has been latched, EX.IN can be used instead of DRQ. However, the
operation time differs.

(2) The timing from when the data request signal DRQ is input until the data is output is as follows.

The data is held until
DRQ input stops.

{ BCD data Valid
Sign
READY
(when negative
logic)
DRQ
(EX.IN)
About 5ms
3ms + AT or more until
the next data
request

Note 1: Leave 5 ms or more between repeated DRQ inputs.

Note 2: Do not input multiple DRQ signals at the same time, as this
may result in misoperation.

Note 3: Refer to the following page for AT.
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Notes|
AT = Input circuit delay time (DRQ input delay time)
When using +5 V input: about 3 ms (20 ps: When there is no G2 connection)
When using +24 V input: about 350 ps (3 ps: When there is no G2 connection)
For details on the input circuit delay time, refer to item 5 in section “3-2. Input circuit delay time” (P. 77).

When EX.IN is used instead of DRQ, the time from when EX.IN is input until BCD is output differs.
For 1st axis input and the LZ51-B expansion unit: About 3 ms + AT + 35 ms
For 2nd axis input and the LZ51-B and LZ51-K/LZ51-R expansion units: About 3 ms + AT + 38 ms

(3) Data output time
The time after DRQ is input until data is output is the same as in latch mode. (Refer to 5-2., item (3).)
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5-4. High-Speed Output Mode

(1) Data is not normally output during high-speed output mode. (All outputs are OFF.)

Output of the requested data specified by the initial settings can be held by inputting the data request signals DRQ1, DRQ2

and DRQS.

However, unlike other modes, the data is not refreshed when requested.

The output data is the displayed data for which operations were completed before the request.

MR The data that is output in this mode is the data that is displayed after the operation has been completed. Therefore,
if undisplayed data is output, the unit might not operate normally. Specify the displayed data for the DRQ initial
setting.

(2) The timing from when the data request signal DRQ is input until the data is output is as follows.

The data is held until
DRQ input stops.

BCD data Valid i
Signal
READY
(when negative
logic)
DRQ
(EX.IN)
About 5ms
150 ps + AT or more until
the next data
request

Note 1: Leave 5 ms or more between repeated DRQ inputs.
Note 2: Do not input multiple DRQ signals at the same time, as this
may result in misoperation.
Note 3: Refer to the following page for AT. 115



Notes|
AT = Input circuit delay time (DRQ input delay time)
When using +5 V input: about 3 ms (20 ps: When there is no G2 connection)
When using +24 V input: about 350 ps (3 ps: When there is no G2 connection)
For details on the input circuit delay time, refer to item 5 in section “3-2. Input circuit delay time” (P. 77).

When EX.IN is used instead of DRQ, the time from when EX.IN is input until BCD is output differs.
For 1st axis input and the LZ51-B expansion unit: About 3 ms + AT + 35 ms
For 2nd axis input and the LZ51-B and LZ51-K/LZ51-R expansion units: About 3 ms + AT + 38 ms

(3) Data output time
The time after DRQ is input until data is output is the same as in latch mode. (Refer to 5-2., item (3).)
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MAINTENANCE

Refer to this section when operation is

incorrect. E
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6. TROUBLESHOOTING

See the LY51 instruction manual for trouble related to the LY51.
This section describes the troubleshooting procedures related to BCD output.

There is no
BCD output.

e BCD output is open collector output.
Therefore, if nothing is connected to the output, no data will be output.
A pull-up resistor is necessary to produce the reference voltage on the receiving
circuit side.
e |s the unit set to 3-state or high-speed output mode?
When set to these modes, the DRQ signal must be input in order to output data.
e |s the BCD cable connected correctly? or is the cable broken?
e Are multiple DRQs being input simultaneously?
e |s data for an axis that does not exist being output?
(For example, the LY51 unit is set to 1st axis only input, but the BCD data output
is set to the addition/subtraction axis or the 2nd axis.)

The READY signal
is not output or

does not turn off.

e The READY signal time can be changed. Is a recognizable time set?
(Input the time with the initial settings.)
e |s the READY signal cable connected correctly? or is the cable broken?




The BCD data is
incorrect.

e |s the output data setting correct?
Set the correct output data with the initial settings.

e |s the BCD cable connected correctly? or is the cable broken?

e Are multiple DRQs being input simultaneously?

e |s data for an axis that does not exist being output?
(For example, the LY51 unit is set to 1st axis only input, but the BCD data output
is set to the addition/subtraction axis or the 2nd axis.)

The count remains
stopped.

e |s the DRQ signal being input?
Other than during constant output or latch (BCD only), the display will remain held
while the DRQ signal is input.
Input the DRQ signal only when data is required.
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A message displayed after
power ON is flashing, and
pressing any of the keys =y
has no effect.

e The LY51 needs to be upgraded. (See below.)

Note
The software in this BCD unit has been upgraded in order to enhance some of the internal processing functions. As a result, the
upgraded version of the LY51 software is also needed.

A check of whether the LY51 software has been upgraded or not is performed automatically after the power is turned on.

If an upgrade is needed, the message shown below is displayed.
If this message is output, contact our service center about receiving an upgrade.

(PLEASE)

[y
[
LM
3
M
-

-

-

mm x|
—=
M

C |
(Mp]
m

UPdA

(UPJATE LY51-SOFT)

If this message is not displayed, the software does not need to be upgraded.
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DATA

This section describes the product
specifications, dimensions and accessories, E

etc.
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7. SPECIFICATIONS

ltem Contents
BCD output 7 digit parallel data (4 bits x 7 digits), sign (1 bit), READY signal (1 bit)
Output logic Positive and negative logic can be selected individually for the data, sign and READY signal by the initial
settings.
Electrical Synchronous type open collector output  Vce: Recommended DC +5 to 24 V, Maximum DC 48 V
specifications Ic: Max. 30 mA/terminal, TOTAL: 300 mA

Output IC: SN75468NS (Darlington transistor arrays)
+5 V can be output using a jumper on the board.

Output connector: 36-pin micro ribbon connector

Power-on status Selectable from data output or alarm status (all “OFF”) by the initial settings.
(status when initial
settings are
displayed)

Alarm output data Selectable from the data before the alarm occurred or all “OFF” by the initial settings.
(except during
power-on)

- Output data Current (1st axis, 2nd axis, addition/subtraction axis), maximum, minimum and peak-to-peak values
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Item

Contents

Latch

Selectable from “BCD only latch” and “BCD & display latch” by the initial settings.

Input signal

DRQ1 to 3 (Photocoupler: 5 to 24 V)

Output selection

Three DRQ input signals: DRQ1 to 3
Output data is assigned by the initial settings.
Ex.) DRQ1: Current value, DRQ2: Maximum value, DRQ3: Minimum value

Output modes

Selectable from the following by the initial settings.

Constant output (Output regardless of DRQ. However, prohibited when refreshing data.)
Latch (BCD only latch)

Latch (BCD & display latch)

Request output (Output only when DRQ input. Otherwise, all outputs “OFF”.)
High-speed output (Output only when DRQ input. Otherwise, all outputs “OFF”.)

Operating temperature
range

0 °C to 40 °C (32°F to 104°F) (See p.124 for the humidity.)

Storage temperature
range

—20 °C to 60 °C (—4°F to 140°F) (20 to 90% RH, no condensation)
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8. ACCESSORIES

Instruction manual 1

Operation
36-pin micro ribbon connector plug 1

80%
2
B

‘€ 50%
=)
I

0%

0°C 31°C 40°C

Temperature
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The outside appearance and specifications of this product are subject to partial change without notice in the course of improvement.
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10. LIST OF DISPLAY CHARACTERS

The LY51 displays various messages to assist operation.

However, the display has only a limited number of segments so many characters are difficult read. Therefore, these characters

are listed below for reference.

Character | Display || Character | Display || Character | Display Character | Display || Character | Display
1 i A A O o a — 0 a]
2 c B — P b b p F
3 3 C C Q — c c q q
4 H D — R — d d r r
5 5 E E S 5 e — S —
6 =) F F T K f — t a
7 g G D u U g — u U
8 B H H Vv H h R % —
9 3 | I W m [ | w m
0 o J U X p ] — X —
/ r K g Y 5 k — y 5
? F‘ L L Z - | — z —
+ 4 M n m —
= - N it n n




11. QUICK REFERENCE

BCD output Initial settings
e Pinarrangement........coocoo e P. 71 * Determining items ........cccoovieeiieie e P. 80 to 82
« Output circuits/Electrical characteristics .............. P.73  Operation (output request data setting) ..... P. 89 to 91
* Operation at TTL level (+5 V) .oooveeeeiiiiiiiiiiieen, P.73 * Operation (output mode setting) ................ P. 96 to 98
* Output mode setting ......cccevvveeiiiiieiieeeee, P. 81,96 * Operation (output logic setting) .................. P. 92 to 95
* Timing chart (constant output mode) ..... P. 105 to 108 » Operation (general) .......cccooeveeeivieeinienenne P. 84 to 86
* Timing chart (latch output mode) ........... P.109to 112 « Collective setting of all operations................. P. 86, 87
» Timing chart (3-state mode) .........cccccveennee P. 113,114 « Collective automatic setting code table ............... P. 88
* Timing chart (high-speed output mode) .... P. 115, 116
« Parallel connection (wired OR connection) ......... P.74 Version
» Checking the version .........cccco e, P. 85
DRQ input

* Pinarrangement........coocoeiiiieeee e P. 71
« Input circuits/Electrical characteristics ................ P.76
» Operation at TTL level (+5 V) .ocovieerieiiiieeeee, P.76
* Input circuit delay time .........cccooveeiiiiinieeee, P.77
* Using the LY51 universal input

(constant output MOdE) ......cceevveeriiieriniieeee, P. 105
* Using the LY51 universal input

(latch output mode) ......c.cceveeiviieiiieee P. 109, 111 -
* Using the LY51 universal input

(3-state Mode) ......cceevviieeiiiiee e P.114
* Using the LY51 universal input

(high-speed output mode) ........ccceevveeerineennee. P.116
* Relationship with zero point operation .............. P. 105
« Timing chart (constant output mode) ..... P. 105 to 108
« Timing chart (latch output mode) ........... P.109to 112
» Timing chart (3-state mode) .........cccccueeenee P.113, 114
* Timing chart (high-speed output mode) .... P. 115, 116
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VORBEREITUNGEN

Dieses Kapitel vor Gebrauch unbedingt
durchlesen.

131



132

VOR DER INBETRIEBNAHME

Wir danken Ihnen, daf Sie sich fur dieses Produkt von Sony
Manufacturing Systems Corporation entschieden haben.
Lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor der Inbetriebnahme
aufmerksam durch und bewahren Sie sie fir spéateres
Nachschlagen griffbereit auf. Der Inhalt des Abschnitts “3.
EINBAU UND ANSCHLUSS (Vor der Inbetriebnahme)” ist
besonders wichtig zur Gewahrleistung korrekten Betriebs.
Bitte lesen Sie diesen Abschnitt unbedingt durch und
vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, daB die
Erweiterungseinheit korrekt installiert ist. Diese
Bedienungsanleitung erldutert hauptséachlich die
Unterschiede, die durch den Einbau der Erweiterungseinheit
in die Anzeigeeinheit LY51 entstehen. Die Ubrigen
Informationen entnehmen Sie bitte der Bedienungsanleitung
der Anzeigeeinheit LY51.

VorsichtsmaBnahmen

Die Erweiterungseinheit ist fir den Einsatz in Verbindung mit
der Anzeigeeinheit LY51 vorgesehen. Fur diese Einheit gelten
die gleichen VorsichtsmaBnahmen wie bei unabhangigem
Einsatz der Anzeigeeinheit LY51.

Die einzelnen VorsichtsmaBnahmen sind in der Bedienungs-
anleitung der Anzeigeeinheit LY51 beschrieben.

1. MERKMALE

(1) Einfache Funktionserweiterung

Die Funktionen der Anzeigeeinheit LY51 kénnen durch
einfachen Einbau der Erweiterungseinheit in die LY51
erweitert werden.

(2) BCD-Ausgabe verschiedener Daten

Neben dem aktuellen Wert kbnnen auch Maximalwert,
Minimalwert und Gesamtschwingwert als BCD-Daten
ausgegeben werden, so daf3 diese von Folgesteuergeraten
und anderen Geréten als Steuerdaten verwendet werden
kénnen.

(3) Verschiedene Ausgabemodi

BCD-Daten kénnen nicht nur in positiver Logik, sondern auch

in negativer Logik ausgegeben werden. Die Erweiterungs-

einheit unterstiitzt auch eine Vielzahl von Systemen mit

Ausgabeformaten wie Konstantausgabe (*), Ausgabespeicher

(**) und Ausgabe auf Anforderung.

(*) Bei Aktualisierung von Daten gesperrt.

(**) Es gibt zwei verschiedene Modi fir den Ausgabe-
speicher: Speicherung nur der BCD-Daten sowie
Speicherung der BCD-Daten und der Anzeige.

(4) Ausgabe mit offenem Kollektor

Die Ausgabedaten werden im Format des offenen Kollektors
ausgegeben, wodurch eine direkte Verbindung mit
Folgesteuergeraten und anderen Geraten ermdglicht wird.
Das herkémmliche TTL +5 V-Format wird ebenfalls durch
Verwendung von Jumpern auf der Platine unterstitzt.



2. BEZEICHNUNG UND FUNKTION
DER TEILE

(1) —»
O —r—
L e
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LZ51-B

(1) 60poliger Steckverbinder
Dient zum AnschluB der Erweiterungseinheit im Geh&use
der Anzeigeeinheit LY.

(2) BCD-Ausgangsbuchse
Wird flr die BCD-Datenausgabe und die Eingabe des

Datenanforderungssignals verwendet. 133



3. EINBAU UND ANSCHLUSS

(Vor der Inbetriebnahme)

Bitte lesen Sie diesen Abschnitt vor Inbetriebnahme der

Erweiterungseinheit durch, um korrekten Gebrauch der SalEinhatldeEveiteiinesenhell

Einheit zu gewahrleisten. ' , o (1) Entfernen Sie die Abschirmplatte von dem Erweiterungs-
Achten Sie auBerdem darauf, daB die Erweiterungseinheit steckplatz, und schieben Sie die Erweiterungseinheit ein.
gemaB dem hier erlauterten Montageverfahren korrekt Die Erweiterungseinheit kann in jeden der drei

eingebaut und eingerichtet wird. Steckplatze eingebaut werden.

(2) Sichern Sie die Erweiterungseinheit mit den Schrauben,

3-1. Einbau der Erweiterungseinheit .........cccoccceeiiieene 134 : . . .
3-2. AnschlieBen der Ausgangsbuchse ............c........ 135 mit denen die Abschirmplatte befestigt war.
3-3. Uberpriifen der Anfangseinstellungen .................. 142
3-4. Anfangseinstellungen
(Diese Vorbereitungsschritte sind vor der
Inbetriebnahme durchzufihren.) .........cccooceeenneeen. 143
3-4-1. Menliwahl ......coooiiiiiiiiiiiie e 147
3-4-2. Kollektive automatische Einstellung ......... 150
3-4-3. Einstellung der
Ausgabeanforderungsdaten ..................... 153
3-4-4. Einstellung der Ausgabelogik ................... 156
3-4-5. Einstellung des Ausgabemodus ............... 160
3-4-6. Einstellung des
Einschalt-Anzeigemodus ...........ccccccevneee. 163
3-4-7. Einstellung der Alarmausgabe.................. 165
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3-2. AnschlieBen der Ausgangsbuchse

1. Pole der BCD-Ausgangsbuchse

Pol-Nr. Signal Pol-Nr. Signal
1 DRQ2-Eingabe 19 DRQ83-Eingabe
2 POL (Polaritat) 20 READY-Ausgabe
3 7. Stelle Q2 (B) 21 7. Stelle Q1 (A)
4 7. Stelle Q4 (D) 22 7. Stelle Q3 (C)
5 6. Stelle Q2 (B) 23 6. Stelle Q1 (A)
6 6. Stelle Q4 (D) 24 6. Stelle Q3 (C)
7 5. Stelle Q2 (B) 25 5. Stelle Q1 (A)
8 5. Stelle Q4 (D) 26 5. Stelle Q3 (C)
9 4. Stelle Q2 (B) 27 4. Stelle Q1 (A)
10 4. Stelle Q4 (D) 28 4. Stelle Q3 (C)
11 3. Stelle Q2 (B) 29 3. Stelle Q1 (A)
12 3. Stelle Q4 (D) 30 3. Stelle Q3 (C)
13 2. Stelle Q2 (B) 31 2. Stelle Q1 (A)
14 2. Stelle Q4 (D) 32 2. Stelle Q3 (C)
15 1. Stelle Q2 (B) 33 1. Stelle Q1 (A)
16 1. Stelle Q4 (D) 34 1. Stelle Q3 (C)
17 DRQ1-Eingabe 35 +Vee
18 oV 36 G2

Die Buchstaben in Klammern haben folgende Werte: A=1,B=2,C=4,D =8. 135
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Stiftbelegung der Buchse
(an der Riuckwand der Anzeigeeinheit)

[18]17]16|15]14[13]12| 11]10]| 9| 8| 7|6 | 5|4 | 3| 2] 1]

|3635[34[33]32[31|30| 29|28 |27| 26 |25]24|23]22|21|20] 19|

e Zu beschaffender Stecker
Stecker mit gleicher Spezifikation wie
Mikro-Flachkabelstecker 57-30360 von
Daiichi Denshi Kogyo Co., Ltd. (DDK)

Auf der Anzeigeeinheit dargestellte Stellen

| fEiHSE? |

7. Stelle 1. Stelle
|

Digitalanzeige

BN Die auf der Anzeigeeinheit angezeigte niederwertigste Stelle (Stelle ganz rechts) ist die 1. Stelle.

2. Schnittstellenkabel

Verwenden Sie zum AnschluB an die BCD-Buchse ein
abgeschirmtes Schnittstellenkabel, wie das in der rechten
Abbildung gezeigte.

SchlieBen Sie die Kabel 0 V und G2 getrennt vom abgeschirmten
Kabel an. (Bitte beschaffen Sie ein abgeschirmtes
Verbindungskabel.)

Wird kein abgeschirmtes Kabel verwendet, kann es zu Fehlbetrieb
durch Rauschen usw. kommen.

Querschnitt des Schnittstellenkabels

AuBenhiille

Gewebeschirm




3. AnschluBschaltungen

® Ausgangsschaltung
Die Ausgabe aller BCD-Daten und READY-Signale erfolgt mit einem offenen Kollektor entsprechend IC SN75468.

Bei Verwendung als Open-Collector Bei Verwendung auf TTL-Ebene
<Bei Betrieb an +24 V, +12 V oder anderer externer Stromquelle> <Bei Betrieb an interner +5 V Spannung>
(Hinweis: Betrieb an +5 V ist ebenfalls moglich.)
Hinweis:
+2:‘ V (oder +12V) Wenden Sie sich an lhren
4 anegen. - 8V Sony Manufacturing
Stift 35 (Spannungen bis zu Lotstelle @ sL102 ~ 132 Systems Corporation
| +48 V kénnen otstelle Kundendienstberater oder
4 angelegt werden) eine Kundendienststelle
Stifte 2 bis 16 - b?zﬂgliqh ;usétz!icher
an und 20bis 34 | Ausgangssignal 47kQ Lotarbeit fur Betrieb an +5 V.
X Ausgangsspannung Vce = Max. 48 V
interne - .
Ausgangsstromstérke Ic = Siehe unten
Schaltung

/ Stifte 2 bis 16 [Ausgangs-
& (v ) sit1s an

X und 20 bis 34 | signal
interne

Schaltung

T ov__ )Stift 18

¢ Pull-up-Widersténde zur Erzeugung der Bezugsspannung
werden auf der Eingangsseite der angeschlossenen Geréte
benétigt.

¢ Ein Widerstandswert von ca 10 kQ ist angemessen, wenn Vcc =
+24 V.

Ausgabeformat: Synchrone Open-Collector-Ausgabe
Maximale Nennspannung Vce = DC 48 V
Empfohlene Betriebsspannung Vce = DC +5 bis 24 V
Maximale Ausgangsstromstérke Ic = 30 mA/Anschlusspunkt, GESAMT: 300 mA

*1: Stift 35 dient zum Anschluss einer Diode zur Verhiitung einer gegenelektromotorischen Kraft, wenn die Ausgabe ein- und ausgeschaltet
wird. Dieser Stift ist zu verwenden, wenn der Ausgang mit einer Relaisschaltung usw. verbunden wird.
Eine Diode ist nicht notwendig, wenn der Ausgang mit einer IS oder einer anderen elektronischen Schaltung verbunden wird. Stift 35 wird
nicht zur Ausgabe der Bezugsspannung verwendet. Bei Verwendung von DRQ-Eingabe kann jedoch eine Verbindung notwendig sein.
Siehe die Eingangsschaltung auf Seite 140. 137
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* Bei Parallelschaltung mehrerer Gerate mittels Dreizustands-BCD-Ausgabe (verdrahtete ODER-Funktion)
Wenn der Dreizustands-Ausgabemodus ohne Datenausgabe normalerweise flir BCD-Ausgabe verwendet wird, kénnen
mehrere Geréate parallel geschaltet werden (siehe nachste Seite).

Jedes Datenbit und das Vorzeichen parallel anschlieBen.

Das READY-Signal firr jedes Gerat getrennt anschlieBen.

Jeden DRQ-Eingang getrennt anschlieBen.

Es durfen keine DRQ-Signale von mehreren Geréten gleichzeitig eingegeben werden. Anderenfalls kann es zu Fehlfunktionen
oder Beschadigung der Erweiterungseinheit kommen.

Nicht den Létsteg flr Betrieb an der internen Spannung von +5 V verwenden (siehe das Diagramm “Bei Verwendung auf
TTL-Ebene” auf der vorhergehenden Seite). Anderenfalls wird der Gesamtwiderstand der parallel geschalteten Signale
verringert, so daB ein starker Strom flieBt, der das Geréat beschadigt.

Verwenden Sie dieses Gerat nicht bei Parallelschaltung in einem anderen Modus als Dreizustands- oder
Hochgeschwindigkeits-Ausgabemodus. Anderenfalls kommt es zu Mehrfachausgabe an mehrere Geréte, die zu
Beschadigung flhren kann.

Pull-up-Widerstande zur Erzeugung der Bezugsspannung werden auf der Eingangsseite der angeschlossenen Gerate
bendtigt.



7. Stelle Q4 (D) des
1. Gerates

7. Stelle Q4 (D) des
2. Gerétes

Vce

Vorzeichen des
1. Gerates

Vorzeichen des
2. Gerétes

7. Stelle Q4 (D) der
angeschlossenen Geréte

7. Stelle Q4 (D) des ||

n. Gerates

1. Stelle Q1 (A) des
1. Gerates

Vce

1. Stelle Q1 (A) des
2. Gerétes

Vce

Vorzeichen des

Vorzeichen der
angeschlossenen Geréte

n. Gerétes
Vce

READY des %R READY des

1. Gerates 1. angeschlossenen Gerates
READY des %R READY des

2. Gerates 2. angeschlossenen Gerates

* Vce *

READY des %R READY des

n. Gerates n. angeschlossenen Geréates

1. Stelle Q1 (A) der
angeschlossenen Gerate

DRQ des 1. Gerates

1. Stelle Q1 (A) des
n. Gerates

Ein Pull-up-Widerstandswert von ca R = 10 kQ ist

angemessen, wenn Vcc = +24 V.

DRQ des 2. Gerates

DRQ des
1. angeschlossenen Gerates

DRQ des n. Gerates

DRQ des
2. angeschlossenen Gerétes

DRQ des
n. angeschlossenen Gerates
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* Halten Sie die DRQ-Signale méglichst getrennt von anderen Signalen, um Ubersprechstérungen zwischen Eingangs- und
Ausgangssignalen auszuschalten.

Ausgangssignale

Falls diese Leitungen dicht aneinander liegen,
kann es zu Ubersprechen kommen.

Eingangssignale

® Eingangsschaltung

<Bei Betrieb an +24 V, +12 V oder anderer externer <Bei Betrieb an interner +5 V Spannung>
Stromquelle>

Hinweis:
(Hinweis: Betrieb an +5 V ist ebenfalls moglich.) P

Wenden Sie sich an lhren Sony Manufacturing
Systems Corporation Kundendienstberater

1 . . .- .
an 1 [4+24 V (oder +12 V) <::I ode_r_ eine Kun_c_jendle.:n§tstelle' bezuglich
interne ' |anlegen. Lotstelle zusétzlicher Lotarbeit filr Betrieb an +5 V.
Schaltung X 2 sL1o1
- . An:cll;lluﬂ- beisoiel
n I— - R I schaltungsbeispie
< ¥ )470Q 1kQ Stift 35 | [Eingangssignal I  [Eingangs- S P
¥ , S 4 1|Eingangs- /.
] : 470Q 1kQ 1| signal |; X
(oRQ 1-3 } | !
T a7 F/SOVS““?111’57: : | an + Stifte 1, 17, i |schaltkreis| |
7u un I I i 4.7 uF/50V und 19 |
| - interne | |
T e x : \ Schaltung o ! | !
Stift 36 | Oe------ ! Stifte 36! @ [

| [AnschluBschaltungsbeispiell
ov Stifte 18
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4. Hinweise zu den Eingangsschaltungen

e Wenn Sie externe Eingabe verwenden, verbinden Sie die
externe Eingangsklemme mindestens 25 ms lang mit G2
(BezugsanschluB). Wenn Sie das externe Eingabesignal
erneut einspeisen, halten Sie eine AUS-Zeit von mindestens
30 ms ein.

e Bei Speisung der Eingangsschaltung mit +24 V (oder +12
V) ist der Einbau eines Schaltungs-Begrenzungs-
widerstands (mit einem R-Wert von ca. 2 bis 5 kOhm) zu
empfehlen. Da die Eingangsschaltung an die
Versorgungsspannung von +5 V angeschlossen ist, weist
sie einen geringen Widerstand auf. Bei hoher Spannung
flieBt daher ein starker Strom, der eine betréchtliche
Warmeentwicklung bewirkt, wenn die Stromversorgung
l&ngere Zeit eingeschaltet bleibt.

5. Eingangsschaltungs-Verzégerungszeit

Wenn ein Signal an BCD-Anforderungssignal DRQ1 bis 3
eingegeben wird, erzeugt die Eingangsschaltung eine
Verzogerungszeit, bis das Signal auf den internen
Verarbeitungsblock Ubertragen wird. Dabei muB allerdings
beachtet werden, daB diese Verzdgerungszeit je nach der
Betriebsspannung der Eingangsschaltung starken
Schwankungen unterliegen kann.
(Beispiel)
Bei Betrieb an +5 V betragt
die Verzégerungszeit bis zur internen Ubertragung des
Signals ca. 3 ms.
Bei Betrieb an +24 V betragt

die Verzégerungszeit bis zur internen Ubertragung des

Signals ca. 350 ps.
Die Verarbeitungszeit von der internen Ubertragung des
Signals bis zur tatséchlichen Datenausgabe ist je nach den
Betriebsbedingungen unterschiedlich. Einzelheiten unter “5.
FUNKTION UND ANWENDUNG DES BCD-
AUSGABEMODUS".
Die Verzdgerungszeit kann betréchtlich verkirzt werden,
indem Teil @ der auf der vorhergehenden Seite gezeigten
Schaltung nicht angeschlossen wird. In diesem Fall ist jedoch
die Wahrscheinlichkeit von Betriebsstérungen durch
Rauschen usw. gréBer. Treffen Sie daher ausreichende
StérschutzmaBnahmen, wenn Sie Teil @ nicht anschlieBen.

Referenz

Wenn @ bei Betrieb an +24 V nicht angeschlossen wird:
Verzdgerungszeit = ca. 3 us

Wenn @ bei Betrieb an +5 V nicht angeschlossen wird:
Verzégerungszeit = ca. 20 ps
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3-3. Uberpriifen der Anfangseinstellungen

Das Datenausgabeformat und andere Parameter fir die
Erweiterungseinheit werden in den Anfangseinstellungen
festgelegt.

Uberpriifen Sie vor der Inbetriebnahme unbedingt die
Einstellung jedes Postens, und nehmen Sie nétigenfalls
Korrekturen vor. Im Falle unkorrekter Einstellungen
funktioniert die Einheit méglicherweise nicht richtig.

3-4. Anfangseinstellungen
(Diese Vorbereitungsschritte sind vor der
Inbetriebnahme durchzufiihren.)

Dieser Abschnitt beschreibt das Verfahren zur Eingabe der
verschiedenen Einstellungsparameter.
* Die Anfangseinstellungen kénnen nach einer der beiden
folgenden Methoden durchgefiihrt werden.
AUTO (Kollektive automatische Einstellungen):
Code-Eingabe gemaB Code-Tabelle (siehe Seite 152.)
MANUAL (Individuelle Posten-Einstellungen):
Einstellung mittels Display (siehe Schema auf
Seite 143.)
Die Anfangseinstellungen sind fir Haupteinheit und
Erweiterungseinhheit getrennt durchzufiihren.



Aufbau des BCD-Anfangseinstellungsmeniis

Anfangs-
einstellungen

—————— Siehe Bedienungsanleitung von LY51.

— AUTO
(kollektive automatische
Einstellungen)

Zu “Kollektiveinstellung durch Code-Eingabe”

— MANUAL
(Einstellungen
der einzelnen Parameter)

— VEr?
(Versionsanzeige)

— MAIN
(Haupteinstellungen)

— bed
(BCD-
Einstellungen)
(S.147 3-4-1.)
Er;ve?te;ungs-
einhheit
Er;ve?te;ungs-
einhheit

S.150 3-4-2.
— drq [1] - P.on [4]
(Einstellung der (Einstellung des Einschalt-
Ausgabeanforderung) Anzeigemodus)
(S.153 3-4-3.) (S.163 3-4-6.)
— LGC [2] — ALM [5]

(Einstellung der
Ausgabelogik)
(S.156 3-4-4.)
— Mod [3]
(Einstellung des

Ausgabemodus)
(S.160 3-4-5.)

— End
(zuriick zu MANUAL)

*1 Wird angezeigt, wenn andere gesonderte Erweiterungseinheiten eingebaut sind.
*2 “End” fur Ver. 01.07 und frihere Versionen anstelle von “VEr”.

Um dieses Gerat benutzen zu kdnnen, muB eventuell die LY51-Software aktualisiert werden. (Einzelheiten dazu auf

S. 184 des Bands “WARTUNG”".)
Die eingerahmten Nummern der obigen Posten beziehen sich auf die Nummern der Beschreibungen (“Anfangswert” und
“Einstellhinweise”) ab der néchsten Seite.

(Einstellung des
Alarmausgabe)
(S.165 3-4-7.)

r= = =

ZREsérv_ierJt)

—End
(zuriick zu MANUAL)
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“Anfangswerte” und “Einstellungshinweise
”Die Posten der Anfangseinstellungen sind bereits mit Anfangswerten belegt. Daher eriibrigt sich eine Einstellung aller Posten,
so daB der Betrieb nur durch Einstellung der notwendigen Posten méglich ist. (Siehe “Aufbau des BCD-
Anfangseinstellungsmenis” auf der vorhergehenden Seite.) Im folgenden sind die “Anfangswerte” und “Einstellungshinweise”
fir jeden Posten aufgefihrt.

[1] Einstellung der Ausgabeanforderungsdaten
Damit werden die Werte fiir die BCD-Daten eingestellt, die bei Eingabe des Ausgabeanforderungssignals DRQ1 bis 3 ausgegeben
werden. Jeder Wert vom aktuellen Wert (1. Achse), aktuellen Wert (2. Achse), aktuellen Wert (Additions-/Subtraktionsachse),
Maximalwert, Minimalwert und Gesamtschwingwert kann verwendet werden. Da diese Einstellung fir jeden DRQ-Eingang
maglich ist, kénnen insgesamt drei Datentypen gewé&hlt werden. Wenn Sie nur einen Ausgabedatentyp verwenden, stellen Sie
nur DRQ1 ein. Einzelheiten unter “3-4-3. Einstellung der Ausgabeanforderungsdaten” (S. 153).

| Einstellung unnétig

(Anfangswert)

“drg”-Menieinstellung ist notwendig
(Einstellung “d1”). (Fur AUTO-
Eingabe die Zahl in der ersten Stelle

| Einstellung unnétig

(Anfangswert)

“drg”-Men(einstellung ist notwendig
(Einstellung “d2"). (Fiir AUTO-
Eingabe die Zahl in der zweiten

l Einstellung unnétig

(Anfangswert)

“drg”-Men(einstellung ist notwendig
(Einstellung “d3”). (Fur AUTO-

DRQ1:
S | Firindividuelle Eingabe: Anzahl der Wird der aktuelle Wert der Daten | )
2 aktueller Wert o> | angeschlossenen [ (2 fir Additions-/Subtraktionsachse
g (Additions-/Subtraktionsachse) MeBsondenachsen? | (1) ausgegeben?
E | Fir AUTO-Eingabe: 3 ¢+ e e evve s _| l (Nein)
eingeben.)
DRQ2:
% Fir individuelle Eingabe: Minimalwert - Nur ein —(Ja) - I
g . . . Ausgabedatentyp? .
S 7| Fir AUTO-Eingabe: «5eececcece -
< o noa (Nein) Soll der Minimalwert
ausgegeben L(Nein)—
werden? -
Stelle eingeben.)
DRQ3:
% Fir individuelle Eingabe: Maximalwert - NUr Zwei (Ja) "
= = . Ausgabedatentypen? a
£ | Fir AUTO-Eingabe: s 4 eeeecces —(Nei
< S (Nein) Soll der Maximalwert
ausgegeben -(Nein)—

werden?

Eingabe die Zahl in der dritten Stelle
eingeben.)




[2] Einstellung der Ausgabelogik

Damit wird die Logik fir BCD-Daten, Vorzeichen und READY-Signal eingestellt. Jeder Parameter kann unabhangig eingestellt
werden. Einzelheiten unter “3-4-4 Einstellung der Ausgabelogik” (S. 156).

Fir individuelle Eingabe:

BCD-Daten:

Positive Logik
Vorzeichen:

Positive Logik
READY-Signal:

Negative Logik

Fur AUTO-Eingabe:
eee]1Dcocns

=

Anfangswert

Wird positive
Logik fur die
BCD-Daten
verwendet?
Beispiel:

0 — 0000

7 — 0111
0=EIN
1=AUS

Wird negative Logik

Ja)——

Einstellung unnétig

(Anfangswert)

—(Ja)—| Wird positive r(Ja)— fir das READY- B
Logik fiir das Signal verwendet?
Vorzeichenbit Daten festgelegt
verwendet? —0
+—0 Daten undefiniert
—-—1 — 1

[ (Nein) | (Nein)

“LGC"-Mendeinstellung ist
notwendig. (Fir AUTO-Eingabe die
Zahl in der vierten bis sechsten

[3] Einstellung des Ausgabemodus
Die BCD-Daten kénnen in mehreren Formaten ausgegeben werden.

» Konstantausgabemodus

« Zwischenspeicherungsmodus

* Dreizustandsmodus

» Hochgeschwindigkeits-Ausgabemodus

Stelle eingeben.)

Darliber hinaus kann die Dauer von der Auffrischung bis zur Ausgabe der Daten geandert werden (auB3er
Hochgeschwindigkeitsmodus). Einzelheiten unter “3-4-5 Einstellung des Ausgabemodus” (S. 160).

Fir individuelle Eingabe:
Konstantausgabemodus, keine
Auffrischzeit

=

Anfangswert

Fir AUTO-Eingabe:s++++100

Ist dauernde BCD-
Datenausgabe
notwendig?

r(Ja)——

Sollen die Daten
nétigenfalls gespeichert
werden?

-(Nein)—l

|wa)

~(Nein)

| Einstellung unnétig

(Anfangswert)

“Mod”-Menleinstellung ist
notwendig. (Fir AUTO-Eingabe die

Zahl in der siebten bis neunten
Stelle eingeben.)




(4] Einstellung des Einschalt-Ausgabemodus

Damit werden die BCD-Datenausgabebedingungen fir die Anzeige des Anfangseinstellungsmodus bei Einschalten der
Stromversorgung eingestellt. Einzelheiten unter “3-4-6. Einstellung des Einschalt-Anzeigemodus” (S. 163).

+ | Fur individuelle Werden die -(Z&hleranzeige) 7 I Einstellung unnétig
2 | Eingabe: = | Anfangseinstellungen )
& Alarmausgabe fiir den Anzeigemodus (Nein) (Anfangswert)
4 nach dem Einschalten Werden Daten pr— — -
£ | Fur AUTO-Eingabe: des LY51 gewhit? wéhrend der Anzeige P.on"-Mendeinstellung ist .
< cecscccssde Wird die Zahleranzeige | (Anfangseinstellungs- der Anfangsein- notwgndlg. (Fur AUTO-Eingabe die
Shit?* -anzeige) | stellungen -(Ja)—~| Zahl in der zehnten Stelle
gewanit: ausgegeben? eingeben.)

* Einzelheiten zu den Einschalt-Anzeigemodi
des LY51 sind der Bedienungsanleitung des
LY51 zu entnehmen.

(5] Einstellung des Alarmausgabezustands

Damit werden die BCD-Datenausgabebedingungen flr den Fall eines Alarmzustands wéhrend der Z&hleranzeige eingestellt.
Einzelheiten unter “3-4-7 Einstellung der Alarmausgabe” (S. 165).

© | Fir individuelle Eingabe: Werden im Falle (Nein) l Einstellung unnétig
2 Alarmausgabe o> | eines Alarmzustands (Anfangswert)

= die Daten unmittelbar

. : vor dem Alarm “ALM”’-Mentieinstellung ist

c - teececcccccs

< |Fur AUTO-Eingabe bendtigt? (Ja) notwendig. (Fir AUTO-Eingabe die

Zahl in der elften Stelle eingeben.)

EIMMEE Es kann vorkommen, daB gespeicherte Daten verlorengehen oder Einstellungen sich dndern. Uberpriifen Sie daher auch den
Einstellungsinhalt von Posten, die nicht verandert werden missen, um sicherzugehen, daB diese Einstellungen in Ordnung sind.
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3-4-1. Meniiwahl

Die BCD-Anfangseinstellungen kénnen durch Einschalten der Stromversorgung und Aktivieren der Anfangseinstellungs-
Betriebsart durchgefiihrt werden. Informationen zur Aktivierung der Anfangseinstellungs-Betriebsart finden Sie in der
Bedienungsanleitung des Gerates LY51.

1. Das.Anfangs-eins.telIungsmenﬁ gemaB .clem in der Hauptanzeige dEr-rror
Bedienungs-anleitung des LY51 beschriebenen Verfahren Lvio
aufrufen. Zusatzanzeige -:/5 PI {,"‘\,:—b cd --- ---
Wenn keine Anfangseinstellungen eingegeben worden sind,
oder die gespeicherten Daten verlorengegangen sind, wird
“d.Error” angezeigt. In allen anderen Fallen ist die Anzeige leer.
Bei eingebauter BCD-Einheit erscheint “bcd” im Menu.
Der angewahlte Parameter blinkt.
2. Den gewiinschten Parameter mit den Cursortasten \EE
anwaéhlen.
3. Die Taste driicken, wiahrend “bcd” blinkt.
Die BCD-Anfangseinstellungsanzeige erscheint.
4. Den gewiinschten Parameter mit den Cursortasten | I _
anwihlen. Hauptanzeige . Il'/:t.S ETT10
Der angewahlte Parameter blinkt. Zusatzanzeige ‘:/Ff ut 5\:‘ nANUAL FEr
(1) “AUTO” : Kollektive automatische Einstellung ) @ @)
(2) “MANUAL” : Individuelle Posten-Einstellung
(3) “VEr” : Versionsanzeige
“End” fir Ver. 01.07 und frihere Versionen anstelle von
“VEr".
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Die Verfahren sind in die nachstehenden Félle (1) bis (4) aufgeteilt.
(1) Wenn AUTO gewahlt wird
(2) Wenn MANUAL gewahlt wird
(3) Wenn VEr gewahlt wird
(4) Wenn gedriickt wird
Die Vorgehensweisen fur jeden Fall werden im folgenden beschrieben.

(1) Wenn AUTO gewahlt wird

5. “AUTO” wihlen und die Taste driicken. Hauptanzeige CAUID
. oo

Die Anzeige fir kollektive automatische Einstellung . |,
erscheint. Zusatzanzeige 1354 112 100

Flhren Sie die Einstellungen geméaB der Code-Tabelle
fur kollektive automatische Einstellung der Einheit LZ51-
B durch.

Siehe “3-4-2. Kollektive automatische Einstellung”
(S.150).
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(2) Wenn MANUAL gewahlt wird

5. “MANUAL” wihlen und die Taste driicken.

WAéhlt individuelle Parameter-Einstellung.
Siehe “Einstellung individueller Parameter”.
(1) “drg” : Einstellung der Ausgabeanforderungsdaten

(S.153 3-4-3.)

(2) “LGC” : Einstellung der Ausgabelogik
(S.156 3-4-4.)

(3) “Mod” : Einstellung des Ausgabemodus
(S.160 3-4-5.)

Das Parametermen( wird mit der Taste

umgeschaltet.

(4) “P.on” : Einstellung des Einschalt-Anzeigemodus
(S.163 3-4-6.)

(5) “ALM” : Einstellung der Alarmausgabe
(S.165 3-4-7.)

(6) Durch Wahlen von “End” und Driicken von
oder durch Drucken von wird der Vorgang
beendet und auf das vorherige Meni
zurlickgeschaltet.

(3) Wenn VEr gewahlt wird

5. “VEr” wihlen und die Taste driicken.

Die Version wird angezeigt.

Zum Abschalten der Anzeige oder driicken.

EOEMR Ver. 01.07 und friihere Versionen haben kein
Versionsanzeigemenu. In diesen Fallen
resultiert die Anzeige “End”.

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Nl _
—Pon-ALA --- End
PATRN
@ O (6)
HE-~DD.OO

bed FEFS5 10N

mnr
I,

J[J.J ] = Versions-Nr.
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(4) Wenn gedriickt wird

5. Die Taste driicken.

Die BCD-Anfangseinstellungen werden beendet, und es
wird auf das Anfangseinstellungsmeni zuriickgeschaltet.

Hauptanzeige

Z t . _ <\
usatzanzeige =Ry :b
z

3-4-2. Kollektive automatische Einstellung

Mittels Code-Eingabe kénnen die Anfangseinstellungsposten auf einmal eingestellt werden.

Dieser Abschnitt beschreibt die Methode flr kollektive Einstellung verschiedener Posten mittels Code-Eingabe. (Ausfihrliche
Beschreibungen der einzelnen Posten finden Sie auf den Seiten 153 bis 166.)

Die Punkte (1) bis (5) werden auf der Zusatzanzeige eingegeben. (Die Code-Tabelle befindet sich auf S. 152)

(Fortsetzung von 3-4-1 (1).) (S. 148)

1. Den gewiinschten Parameter mit den Cursortasten (<] [=] .
anwihlen. Hauptanzeige SET bcd
|
i i i i 5 Zusatzanzeige 135y (/7 /00 1
- Die gewiinschte Z!.ffer mit den Cursortasten (<] [=] wahlen. ] ,3\? 4 ‘,E CLRNS
Die Tasten (-] [+] driicken. 1) @ G @ 6

Die Zahl mit den Tasten andern.

Naheres zum Menu fur kollektive automatische Einstellungen
unter “3-4-1. Mentwahl” (S. 147).
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» Zum Eingeben des eingestellten Codes

2. Die Taste driicken.

Gibt den Einstellungsinhalt ein. (Blinken - Standiges
Leuchten)

Der Einstellungsinhalt leuchtet zur Bestatigung etwa
2 Sekunden lang auf.

« Zum Unterbrechen der Einstellungen

2. Die Taste [reser) driicken.

Unterbricht die Kollektive automatische Einstellung.
(Der Inhalt der vorherigen Einstellung bleibt erhalten.)

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

(Leuchtet)
I (Nach ca. 2 Sekunden)

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige -

_ N1/
nAIMl-bcd---- ---
71~
LSETTIG
. [
ISVt~
tAU T0-nANUAL FEF
EINRES
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Code-Tabelle der kollektiven automatischen Einstellungen fiir LZ51-B

Ausgabeanforderungsdaten Ausgabelogik Ausgabemodus EAI:Z;*;?): aﬁlsagr::)-e
DRQ1 DRQ2 DRQ3 BCD Vorzeichen READY Ausgabemodus Auffrischzeit *
1. Stelle 2. Stelle 3. Stelle 4. Stelle 5. Stelle 6. Stelle 7. Stelle 8.und 9. Stelle 10. Stelle 11. Stelle
Aktueller Aktueller Aktueller Positive Positive Positive Konstantausgabe Keine Alarm Alarm
Wert Wert Wert Logik Logik Logik
(1. Achse) | (1.Achse) | (1.Achse)
1 1 1 1 1 1 1 00 1 1
Aktueller Aktueller Aktueller Negative Negative Negative Zwischenspeicher-Ausgabe Ja Daten- Vorherige
Wert Wert Wert Logik Logik Logik (nur BCD) ausgabe Daten
(2. Achse) | (2. Achse) | (2.Achse)
2 2 2 2 2 2 2 01 bis 20 2 2
Aktueller Aktueller Aktueller Zwischenspeicher-Ausgabe
Wert Wert Wert (Anzeige und BCD)
(Additions-/ | (Additions-/ | (Additions-/
Substraktions-|Substraktions-{Substraktions-
achse) achse) achse)
3 3 3 3
Maximal- Maximal- Maximal- Dreizustandsmodus
Wert Wert Wert
4 4 4 4
Minimal- Minimal- Minimal- Hochgeschwindigkeits-
Wert Wert Wert Ausgabemodus
5 5 5 5
Gesamt- Gesamt- Gesamt-
schwingwert | schwingwert | schwingwert
6 6 6

EOMMER Im Falle des “Hochgeschwindigkeits-Ausgabemodus” ist die Auffrischzeit auf “00” (keine) fixiert.




3-4-3. Einstellung der Ausgabeanforderungsdaten

Damit werden die BCD-Daten bei Eingabe von DRQ1 bis 3 eingestellt.
Das Gerat funktioniert nicht korrekt, falls nicht existierende Daten fur die Eingangsachsen des LY51 gewahlit werden.
Wird beispielsweise die Additions-/Subtraktionsachse fir diesen Posten gewahlt, obwohl nur eine Achse fir die
Eingangsachseneinstellung des LY51 angegeben wurde, funktioniert das Gerét nicht korrekt, weil keine zweite Achse
vorhanden ist. Falls es sich bei der Eingangsachse des LY51 um die Additions-/Subtraktionsachse handelt, kann fir
diesen Posten entweder die erste oder die zweite Achse verwendet werden.
Da der BCD-AnschluB nur fur einen Ausgabedatentyp verdrahtet ist, werden die mit diesem Posten gewahlten Datentypen
durch Umschalten der DRQ-Signaleingange ausgegeben. Da die DRQ-Signaleingange jeweils einzeln umgeschaltet werden,
funktioniert das Gerat nicht normal, wenn mehrfache DRQ-Signale gleichzeitig eingegeben werden.
Wenn nur ein Ausgabedatentyp existiert, sollte auBerdem DRQ1 fur die Eingabe verwendet, und nur DRQ1 in den
Anfangseinstellungen angegeben werden.

(Fortsetzung von 3-4-1 (2).) (S. 149)
1. “drq” wihlen und die Taste driicken.

: C -7
Die Menlianzeige zur DRQ-Einstellung erscheint. Hauptanzeige 51 drd
Wahlt die Art der Ausgabeanforderungsdaten. Zusatzanzeige | —d /- dc d3I End
“d1”: DRQ1-Anforderungsdaten
“d2”: DRQ2-Anforderungsdaten
“d3”: DRQ3-Anforderungsdaten
Der angewahlte Parameter blinkt.
Anfangswerte: “d1”: Aktueller Wert
(Additions-/Substraktionsachse)
“d2”: Minimalwert
“d3”: Maximalwert

2. Den gewiinschten Parameter mit den EE\ Cursortasten
anwahlen.
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« Bei Einstellung von “d1” (gilt auch flr “d2” und “d3”)

3. “d1” wahlen und die Taste driicken.

Wahlt die BCD-Ausgabedaten, wenn DRQ1 eingegeben
wird.

Der angewahlte Parameter blinkt.

“Cr” : Aktueller Wert

“MX” : Maximalwert

“MN” : Minimalwert

“PP” : Gesamtschwingwert

4. Den gewiinschten Parameter mit den EE\

Cursortasten anwéhlen.

5. Die auszugebenden Daten wéhlen und die Taste
driicken.

Gibt die Ausgabedaten aus, wenn DRQ1 eingegeben
wird. (In diesem Fall wird der Maximalwert ausgegeben.)
Der Einstellungsinhalt leuchtet zur Bestatigung etwa

2 Sekunden lang auf.

Werden die Ausgabeanforderungsdaten auf den
Aktualwert eingestellt, erscheinen die Einstellungen fir
die 1. Achse, 2. Achse und Additions-/Subtraktionsachse.

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Wird Cr (Aktualwert) gewéhlt, endet die Einstellung nicht. (Siehe Schritt 6 und 7 unten.)

6. Den gewiinschten Parameter mit den EE\

Cursortasten anwahlen.
Der angewahlte Parameter blinkt.
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Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Y all PP End

SET di

n

'c

End

(Leuchtet)
L (Nach ca. 2 Sekunden)

SET drH
N

-di{- de d3 End

71N




7. Die auszugebenden Daten wéhlen und die Taste =R . _
driicken. 9 Hauptanzeige SET 41
Gibt die Ausgabedaten aus, wenn DRQ1 eingegeben Zusatzanzeige c
wird.
(In diesem Fall wird der Wert der 2. Achse (Leuchtet)

ausgegeben.)
Der Einstellungsinhalt leuchtet zur Bestatigung etwa
2 Sekunden lang auf.

L (Nach ca. 2 Sekunden)

SET 49
|
di -di- d3 End
71N

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

« Zum Unterbrechen der Einstellungen

3. Die Taste [ driicken

H - 1 1
oder “End” wihlen und die Taste driicken. Hauptanzeige . ,t'-’"' ANUAL
Unterbricht die Einstellung der BCD- Zusatzanzeige :::/i r; \’:L— LLL Aod End

Ausgabeanforderungsdaten.
(Der Inhalt der vorherigen Einstellung bleibt erhalten.)
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3-4-4. Einstellung der Ausgabelogik

Damit wird die Logik fur die Ausgabe von BCD-Daten, Vorzeichen und READY-Signal eingestellt. Jeder Parameter kann
unabhéngig eingestellt werden. Im Falle von Dreizustands- und Hochgeschwindigkeitsausgabe ist jedoch negative Logik fir
das READY-Signal zu verwenden. Falls positive Logik verwendet wird, hat das Signal stets H-Pegel (AUS), so daB nicht
festgestellt werden kann, wann das Signal gultig ist.

» BCD-Daten-Logik (identisch fur jedes Bit)

Falls positive Logik verwendet wird: { “1” => H (AUS) Falls negative Logik verwendet wird: “1” => L (EIN)
uon ::> L (EIN) “O” '::> H (AUS)
* Vorzeichenbit-Logik
Falls positive Logik verwendet wird: [ “=" => H (AUS) Falls negative Logik verwendet wird: “~"=>L (EIN)
“+"=> L (EIN) { “+” => H (AUS)

* READY-Signal-Logik
Falls positive Logik verwendet wird: [ “Giltig” => H (AUS)  Falls negative Logik verwendet wird: “Gultig” => L (EIN)
“Ungliltig” => L (EIN) “Ungliltig” => H (AUS)

CIMR Bei allen Ausgangssignalen handelt es sich um Open-Collector-Ausgabe. Wenn nichts an den Ausgéngen
angeschlossen ist, kann daher das Ausgangssignal EIN/AUS bestatigt werden, aber der Logikpegel H/L nicht. Wird
ein Pull-up-Widerstand an jeden Ausgangsstift angeschlossen, kann die L-Pegel-Ausgabe im Zustand EIN des
Ausgangssignals, und die H-Pegel-Ausgabe im Zustand AUS erkannt werden.

(Fortsetzung von 3-4-1 (2).) (S. 149)
1. ”LGC” wahlen und die Taste driicken.

Hauptanzeige SET LOC
Die Menlanzeige zur Einstellung der Ausgabelogik erscheint. . N PoRbEE
Legt die Logik fiir Ausgabedaten, Signal und READY-Signal Zusatzanzeige —d ﬁ'\"': 541 rdY End
fest.

Der angewahlte Parameter blinkt.

2. Den gewiinschten Parameter mit den EE\ Cursortasten
anwahlen.



* Einstellung der Daten-Logik (Fortsetzung von S.156.)

3. “dAT” wihlen und die Taste driicken. Hauptanzeige SE7 JA7
Wahlt die BCD-Daten-Logik.
Der Anfangswert ist positive Logik (POS). Zusatzanzeige 1
Der angewahlte Parameter blinkt.
“POS” : Positive Logik
“NEG” : Negative Logik

4. Den gewiinschten Parameter mit den (<] [>]

Cursortasten anwahlen.

o
\NTas

N

5. Die gewiinschte Logik wéahlen und die Taste .
driicken. Hauptanzeige 567 dAR7T
I

Gibt die BCD-Daten-Ausgabelogik ein. Zusatzanzeige neED End
(In diesem Fall negative Logik (NEG).)
Der Einstellungsinhalt leuchtet zur Bestatigung etwa (Leuchtet)

2 Sekunden lang auf. I (Nach ca. 2 Sekunden)

Hauptanzeige SET LLGLC

Nl _
Zusatzanzeige :::/11?7:551'7’ rdY End
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« Einstellung der Vorzeichenbit-Logik (Fortsetzung von S.156.)

3. “SGN” wihlen und die Taste driicken.

WAéhlt die Vorzeichenbit-Logik.

Der Anfangswert ist negative Logik (“hoch” wenn
negativ).

Der angewé&hlte Parameter blinkt.

“POS” : Positive Logik

“NEG” : Negative Logik

4. Den gewiinschten Parameter mit den EE\

Cursortasten anwahlen.

5. Die gewiinschte Logik wéhlen und die Taste
driicken.
Gibt die Vorzeichenbit-Ausgabelogik ein.
(In diesem Fall positive Logik (POS).)
Der Einstellungsinhalt leuchtet zur Bestatigung etwa
2 Sekunden lang auf.

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

SET S50A
N1/
—POS-NEL --- End
7 1\
SET 54T
POS End
(Leuchtet)

. (Nach ca. 2 Sekunden)




« Einstellung der READY-Signal-Logik (Fortsetzung von S.156.)

3. “rdy” wéhlen und die Taste driicken.
Wahlt die READY-Signal-Ausgabelogik. Nl
Der Anfangswert ist negative Logik (NEG). Zusatzanzeige P05 NELz--- End
Der angewahlte Parameter blinkt.
“POS” : Positive Logik
“NEG” : Negative Logik

4. Den gewiinschten Parameter mit den (<] [>]

Cursortasten anwahlen.

Hauptanzeige SET rdY

5. le auszugebenden Daten wahlen und die Taste Hauptanzeige SET FdY
driicken.
Gibt die READY-Signal-Ausgabelogik ein. Zusatzanzeige nED
(In diesem Fall negative Logik (NEG).)
Der Einstellungsinhalt leuchtet zur Bestéatigung etwa (Leuchtet)
2 Sekunden lang auf. 1 (Nach ca. 2 Sekunden)
Hauptanzeige SET LOC
Nls_
Zusatzanzeige dAT 5040 oy ,:II EI\— End

» Zum Unterbrechen der Einstellungen (Fortsetzung von S. 156.)

3. Die Taste driicken

. - Iy ]
oder “End” wihlen und die Taste driicken. Hauptanzeige "3"7\ "Iq/' WAL
Unterbricht die Einstellung der Ausgabelogik. Zusatzanzeige driZL q [zrod End

(Der Inhalt der vorherigen Einstellung bleibt erhalten.)
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3-4-5. Einstellung des Ausgabemodus

Damit wird der Ausgabe-BCD-Modus eingestellt. Die folgenden Modi werden unterstutzt:

» Konstantausgabemodus: ...........ccccevveee.

Die Ausgabe erfolgt kontinuierlich, wobei die Daten in festen Intervallen
aktualisiert werden.

» Zwischenspeicherungsmodus: ................ Aktualisierung und Ausgabe der Daten erfolgen wie im Konstantausgabemodus,

e Dreizustandsmodus: ........ccooevvvveeeeeerinnnn.

» Hochgeschwindigkeits-Ausgabemodus: ...

aber bei Eingabe eines DRQ-Signals werden die neusten Daten berechnet,
ausgegeben und beibehalten.

Normalerweise erfolgt keine Datenausgabe; alle Signale werden mit H-Pegel
(AUS) ausgegeben. Bei Eingabe eines DRQ-Signals werden die neusten Daten
berechnet, ausgegeben und beibehalten.

Normalerweise erfolgt keine Datenausgabe, wie im Dreizustandsmodus. Bei
Eingabe eines DRQ-Signals werden die gegenwértig angezeigten Daten sofort
ausgegeben und beibehalten.

Darlber hinaus kann die Taktung, mit der die neusten Daten ausgegeben werden, in allen Modi auBer dem Hochgeschwindigkeits-
Ausgabemodus geandert werden. Einzelheiten unter “5. FUNKTION UND ANWENDUNG DES BCD-AUSGABEMODUS” (S.

169).

(Fortsetzung von 3-4-1 (2).) (S. 149)
1. “Mod” wahlen und die Taste driicken.

Die Menlanzeige zur Einstellung des Ausgabemodus erscheint.

Dient zur Einstellung des Ausgabemodus.

Der Anfangswert ist Konstantausgabemodus (ETM).

Der angewahlte Parameter blinkt.
“ETM” : Konstantausgabe (jedesmal)
“Lb” : Zwischenspeicher (nur BCD)

Hauptanzeige SET nod

<\
Zusatzanzeige | —£

“Lbd” : Zwischenspeicher (BCD und Anzeige)

Das Parametermeni wird mit der Taste \\ umgeschaltet.

“TrS” : Dreizustands-Ausgabe
“FST” : Hochgeschwindigkeits-Ausgabe

Hauptanzeige

AN
I\
|
U
-J

End

vy

N=d7

Zusatzanzeige

2. Den gewiinschten Parameter mit den EE\ Cursortasten

anwahlen.



3. Den gewiinschten Posten wihlen und driicken. . R
> Hauptanzeige SE7 Aod
Schaltet das Gerat auf den Konstantausgabemodus.
(In diesem Fall wird Konstantausgabemodus (ETM) Zusatzanzeige Eln End
eingegeben.)
Der Einstellungsinhalt leuchtet zur Bestétigung etwa (Leuchtet)

2 Sekunden lang auf.

Die Einstellungen des Auffrischintervalls erscheinen ungefahr
2 Sekunden nach Driicken von. - =
Wird jedoch Hochgeschwindigkeits-Ausgabemodus (FST) Hauptanzeige 5E7 !
eingestellt, endet der Einstellvorgang hier. f,’_d 1Y --- Fnd
“NON” : Kiirzestes Intervall N

“dLy” : Eingegebene Auffrischungs-Verzdgerung

. (Nach ca. 2 Sekunden)

in

(Y

!

N
Zusatzanzeige g
71

4. Den gewiinschten Parameter mit den EE\ Cursortasten
anwdhlen.

5. Den gewiinschten Posten wihlen und driicken. . — -
. ) . Hauptanzeige SET Tin

Wird “NON” gewahlt, endet der Einstellvorgang.

Wird “dLy” gewahlt, kann das Auffrischintervall eingegeben Zusatzanzeige |JELAY =--0/-nA5

werden.
Die Tasten (-] [+] driicken.

Die gewiinschte Zahl mit (-] [+] eingeben.
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6. Nach Eingabe der Zahl die Taste driicken.

Beendet die Einstellung.
Der Einstellungsinhalt leuchtet zur Bestatigung etwa
2 Sekunden lang auf.

« Zum Unterbrechen der Einstellungen

3. Die Taste [==] driicken

oder “End” wihlen und die Taste driicken.

Unterbricht die Einstellung des Ausgabemodus.
(Der Inhalt der vorherigen Einstellung bleibt erhalten.)

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige




3-4-6. Einstellung des Einschalt-Anzeigemodus

Durch Einstellung der BCD-Ausgabe beim Einschalten der Stromversorgung auf den Alarmzustand kann dies zur Feststellung
einer Stdérung bei kurzzeitigem Stromausfall verwendet werden. (Dies gilt jedoch nur fir den Fall, daB der
Anfangseinstellungsmodus als Einschaltmodus des LY51 gewéhlt wird. Wird der Zahleranzeigemodus gewahlt, erfolgt die
Operation gemaB der Beschreibung im vorhergehenden Abschnitt “Einstellung des Ausgabemodus”.)

Kurzzeitiger

RESET Stromausfall
Strom EIN —— | Alarmzustand é|BCD-Normalausgabe —— > | Alarmzustand
Kann als Stérung erkannt werden.

Kurzzeitiger Stromausfall

Strom EIN ———> |BCD-NormaIausgabe| |BCD-NormaIausgabe|

Keine Anzeige eines kurzzeitigen
Stromausfalls.

EIMEE Im Alarmzustand sind alle Ausgénge (BCD-Daten, Vorzeichen,
READY-Signal) auf den Zustand AUS “OFF” eingestellt.

(Fortsetzung von 3-4-1 (2).) (S. 149)

1. “P.on” wahlen und die Taste dricken.
Als Einschalt-Ausgabe stehen Alarmzustand oder . Nl/_
Normalausgabe zur Auswahl. Zusatzanzeige ZALazOUl --- End
Der Anfangswert ist der Alarmzustand (ALM).
Der angewahlte Parameter blinkt.

Hauptanzeige SET Pon

2. Den gewiinschten Parameter mit den EE\ Cursortasten
anwahlen.
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3. Den gewiinschten Posten wahlen und die
Taste driicken.

Dient zur Eingabe des Einschaltausgabezustands.

(In diesem Fall wird der Alarmmodus (ALM) eingegeben.)
Der Einstellungsinhalt leuchtet zur Bestatigung etwa

2 Sekunden lang auf.

« Zum Unterbrechen der Einstellungen

3. Die Taste (== driicken

oder “End” wihlen und die Taste driicken.

Unterbricht die Einstellung der Einschalt-Ausgabe.
(Der Inhalt der vorherigen Einstellung bleibt erhalten.)

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

SET FPon

ALn

(Leuchtet)
. (Nach ca. 2 Sekunden)

bAaAMUAL

~ALA --- End

I

vy
\Nas

(4
.on
1\




3-4-7. Einstellung der Alarmausgabe

Als BCD-Ausgabe bei Auftreten eines Alarms in der Anzeigeeinheit LY51 stehen Alarm oder die vorherigen Daten zur Auswahl.

Alarm
Alarmausgabe Normalbetrieb M BCD-Ausgabe = Alarm | Kann als Alarm erkannt werden.

(Alle Ausgabedaten werden auf den
Zustand “OFF” eingestellt.)

Alarm tritt auf
Normalbetrieb | Ausgabe der vorherigen Daten |

Erméglicht Kontrolle der Daten
unmittelbar vor Auftreten der
Stérung.

Vorherige Daten

EOMMER Diese Ausgabe erfolgt nicht bei Erzeugung eines Alarms. Da die Ausgabe gemaB dem jeweils eingestellten
Ausgabemodus erfolgt, ist im Falle eines Modus (wie z.B. Dreizustandsmodus), in dem Daten nur auf Anforderung
ausgegeben werden, der bei Erzeugung einer Datenanforderung wirksame Zustand der ausgegebene Zustand.

(Fortsetzung von 3-4-1 (2).) (S. 149) . R , =
Hauptanzeige ALnA
1. “ALM” wahlen und die Taste driicken. uptanzelg A /‘:,, £ -
. —_ R 1 - - -
Wahlt, ob bei Auftreten eines Alarms der Alarm oder die Zusatzanzeige ﬁ'—l < dA End

vorherigen Daten ausgegeben werden.
Die Anfangseinstellung ist Alarmausgabe (ALM).
Der angewahlte Parameter blinkt.

2. Den gewiinschten Parameter mit den EE\ Cursortasten
anwahlen.
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3. Den gewiinschten Posten wahlen und die
Taste driicken.

Dient zur Eingabe des Alarmausgabezustands.

(In diesem Fall wird der Alarmmodus (ALM) eingegeben.)
Der Einstellungsinhalt leuchtet zur Bestatigung etwa

2 Sekunden lang auf.

» Zum Unterbrechen der Einstellungen

3. Die Taste driicken
oder “End” wihlen und die Taste driicken.

Unterbricht die Einstellung der Alarmausgabe.
(Der Inhalt der vorherigen Einstellung bleibt erhalten.)

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

Hauptanzeige

Zusatzanzeige

ALn

(Leuchtet)
. (Nach ca. 2 Sekunden)

bAaAMUAL




BETRIEB

Bei normalem Gebrauch auf dieses Kapitel
Bezug nehmen.
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4. FUNKTIONEN

Der BCD-Ausgang der Erweiterungseinheit 1&Bt sich Uber eine
Reihe von einstellbaren Parametern (z.B. Art der Datenausgabe
und Ausgabeformat) konfigurieren.

(1) Ausgabedaten

Neben dem aktuellen Wert kénnen auch Maximalwert,
Minimalwert und Gesamtschwingwert als BCD-Daten
ausgegeben werden.

Fir den aktuellen Wert kbnnen die 1. Achse, 2. Achse und der
durch Addieren und Subtrahieren dieser Achsen erhaltene Wert
ausgegeben werden.

Die Ausgabedaten werden durch die Ausgabewahl festgelegt
(siehe Punkt 2 unten) und werden nicht durch die
Anzeigedaten beeinfluBt.

(2) Ausgabewahl

Drei Arten von Ausgabedaten stehen zur Auswahl.

Die Umschaltung der Ausgabedaten erfolgt durch
Einspeisung des Anforderungssignals in die Stifte DRQ1,
DRQ2 und DRQS3.

Werkseitig wurde DRQ1 auf den aktuellen Wert, DRQ2 auf
den Minimalwert, und DRQ3 auf den Maximalwert eingestellt.
Im Konstantausgabemodus (in dem Daten jederzeit
ausgegeben werden), werden die DRQ1-Daten gewahlt,
wenn kein DRQ-Signal eingegeben wird. (Einzelheiten Gber
Konstantausgabe finden Sie unter Punkt 4 “Ausgabemodus”
auf dieser Seite.) Wird der Universaleingang der
Anzeigeeinheit auf das Zwischenspeichersignal eingestellt,
ist die Operation derjenigen fir DRQ1 &hnlich.

(Hinweis: Die Operation ist nicht vollkommen identisch, da
es geringe Unterschiede gibt. Einzelheiten unter “5
FUNKTION UND ANWENDUNG DES BCD-
AUSGABEMODUS” auf Seite 169.)

(3) Ausgabelogik
Die Ausgabelogik der BCD-Daten, des Datenvorzeichens und

des READY-Signals kann individuell eingestellt werden.
Die Werkseinstellung fir die BCD-Daten ist positive Logik,
das Vorzeichen ist “niedrig” im positiven und “hoch” im
negativen Zustand, und das READY-Signal ist giltig im
Zustand “niedrig”.

(4) Ausgabemodus

Das Ausgabeformat der BCD-Daten kann gewéhlt werden.

e Konstantausgabe:
Daten werden auBer bei Aktualisierung der BCD-Daten
konstant ausgegeben.

e Zwischenspeicherung:
Daten werden auBer bei Aktualisierung der BCD-Daten
konstant ausgegeben.
Bei Eingabe des DRQ-Anforderungssignals werden die
neusten Skalenwerte an diesem Punkt geladen, die
Operationen werden erneut ausgefuhrt, und die BCD-
Ausgabedaten werden aktualisiert. Wahrend der DRQ-
Eingabe werden entweder nur die BCD-Daten oder die
BCD-Daten und die BCD-Anzeige gehalten.

e Dreizustands-Ausgabe:
Daten werden normalerweise nicht ausgegeben, und alle
Ausgéange sind auf den Zustand AUS geschaltet. Nur bei
Eingabe des DRQ-Anforderungssignals werden die
neusten Skalenwerte an diesem Punkt berechnet und als
BCD-Daten ausgegeben.

e Hochgeschwindigkeitsmodus:
Daten werden normalerweise nicht ausgegeben, und alle
Ausgénge sind auf den Zustand AUS geschaltet. BCD-
Daten werden nur bei Eingabe des DRQ-
Anforderungssignals ausgegeben. Bei diesen Daten
handelt es sich jedoch nicht um diejenigen, die von den
neusten MaBstabseinheitwerten berechnet wurden,
sondern um die vorher intern berechneten Daten, die jetzt
angezeigt werden.



5. FUNKTION UND ANWENDUNG DES

BCD-AUSGABEMODUS

Auf den nachfolgenden Seiten werden die Funktionen und Anwendungsmethoden der verschiedenen BCD-Ausgabemodi
beschrieben. (Angaben zum Einstellverfahren fir jeden Modus finden Sie unter “3-4-5. Einstellung des Ausgabemodus” (S.160).)
Bei Empfang des Nullpunktsignals (auf Laden und Halten bezogen) kénnen keine Daten mittels BCD-DRQ-Signalen angefordert
werden. Daher ist das BCD-Anforderungssignal selbst im Nullpunkt-Bezugsmodus ungdiltig.

5-1. Konstantausgabemodus

(1) Die Ausgabedaten kénnen wahrend des Konstantausgabemodus nicht gespeichert werden.

Die in den Anfangseinstellungen angegebenen Abrufdaten kénnen durch Eingabe der Datenanforderungssignale DRQ1,
DRQ2 und DRQS3 abgerufen werden.
Wenn kein DRQ-Signal eingegeben wird, werden die durch DRQ1 angegebenen Daten ausgegeben. (Einzelheiten zu den
DRQ-Einstellungen unter “3-4-3. Einstellung der Ausgabeanforderungsdaten” (S. 153).)
Bei einer Zwischenspeicherung des externen Universaleingangs EX.IN des LY51 kann EX.IN anstelle von DRQ1 verwendet
werden, allerdings mit den folgenden Unterschieden:

+ DRQ1: Die Aktualisierung wird sowohl fir BCD als auch Anzeige fortgesetzt.

+ EX.IN (Zwischenspeicherung): Die Aktualisierung wird fir BCD fortgesetzt. Das Signal wird fir die Anzeige

zwischengespeichert.

(2) Die Daten werden dauernd ausgegeben, aber die Daten sind unbestimmt, wenn sie aufgefrischt werden. Da das READY-
Signal bei der Aktualisierung der Daten gesperrt ist, sollten die wahrend dieser Zeitspanne ausgegebenen Daten nicht
benutzt werden.

Ausgabe-Ablaufplan Ti ca. 50 Us

vorzeichen T~

venoy | amg || amg J—— "

Ungiiltig Ungiiltig

A
Y
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EOMMEE Die Zeit T+ andert sich entsprechend den Bedingungen. Wird der Eingang der 2. Achse verwendet oder eine getrennte
Einheit angeschlossen, verschlechtern sich die Bedingungen, so daB T1 |&nger wird. Wird Linearkompensation
eingegeben, bewirkt die erforderliche Verarbeitungszeit ebenfalls eine Verldangerung von Ti.

» 1-Achsen-Eingabe:
Wenn nur der Aktualwert angezeigt und keine andere Erweiterungseinheit als LZ51-B benutzt wird:
T1 = etwa 8 ms oder mehr
» 2-Achsen-Eingabe:
Wenn Aktualwert und Spitzenwert angezeigt und LZ51-K/LZ51-R benutzt werden:
T1 = etwa 13 ms oder mehr

3) READY-Signal-Sperrzeit
Die READY-Signal-Sperrzeit betragt normalerweise ca. 50 ps. Sollte diese Zeit jedoch nicht erfaBt werden kénnen, weil sie
zu kurz ist, kann sie verlangert werden. (Einzelheiten zum Einstellverfahren unter “3-4-5. Einstellung des Ausgabemodus”

(S.160).)
Bei einer Verldngerung dieser Zeit verlangert sich allerdings auch die Zeit T1, wéhrend der die ausgegebenen Daten giiltig
sind.
ca.
_ n 70 us

Fiir das kiirzeste Intervall = > <—

BCD-Datetn —————  Giiltig Giiltig |—| Giltig

Vorzeichen ! :

READY 1

. 3 T2 T3

Wenn das Auffrischintervall < >/« >

verlangert wird 0T | —

BCD-Daten .. Gultig | T Giiltig

Vorzeichen Die in di Int "

ie in diesem Interva
READY
D
ausgegebenen Daten werden T1 Die Haltezeit wird ebenfalls

verworfen. '
langer.
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Die Einstellung der READY-Signal-Sperrzeit kann in Einheiten von 1 ms verandert werden. (Siehe die Anfangseinstellung in
Abschnitt “3-4-5. Einstellung des Ausgabemodus.”)

Da sich die Zeit T1 je nach den Betriebsbedingungen éndert, wie in Punkt (2) beschrieben, wird die Sperrzeit T2 ebenfalls durch
die Betriebsbedingungen beeinfluBt. Selbst wenn der Wert fiir die Sperrzeit in Einheiten von 1 ms eingegeben wird, andert sich

daher die tatsachliche Zeit T2 nicht in Einheiten von 1 ms.

Fir 1-Achsen-Eingabe und Erweiterungseinheit LZ51-B

Eingestellte Zeit | Tatséchliche READY-Signal-Sperrzeit T2| Datengultigkeitszeit T3
Keine ca. 50 us ca. 8 ms
1 bis 8 ms ca. 8 ms ca. 8 ms
9 ms ca. 8 oder 16 ms ca. 8 oder 16 ms
10 bis 16 ms ca. 16 ms ca.16 ms
17 ms ca. 16 oder 24 ms ca. 16 oder 24 ms
18 bis 20 ms ca. 24 ms ca.24 ms
Fir 2-Achsen-Eingabe und Erweiterungseinheiten LZ51-B und LZ51-K/LZ51-R
Eingestellte Zeit | Tatsachliche READY-Signal-Sperrzeit T2 Datengliltigkeitszeit T3
Keine ca. 50 ps ca. 13 ms
1 bis 13 ms ca. 13 ms ca. 13 ms
14 ms ca. 13 oder 26 ms ca. 13 oder 26 ms
15 bis 20 ms ca. 26 ms ca. 26 ms
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(4) Umschaltung der DRQ-Eingabe

Bei einer Umschaltung des DRQ-Signals werden die Ausgabedaten ebenfalls umgeschaltet.
Halten Sie mindestens 100 ps fir die DRQ-Umschaltung ein. Unterlassen Sie die gleichzeitige Eingabe mehrerer DRQ-

Signale, weil dies zu einer Fehlfunktion fiihren kann.

Vorzeichen 1
READY

{ BCD-Daten — | Giiltig (DRQ1)—— Giltig (DRQ1)

Giiltig (Dnoz)|—|Gu|tig (DRQ2)|7

DRQ1
(EX.IN)

DRQ2

min.
100 us

Bei Einstellung der Auffrischzeit = T2 + AT
(AT = Eingangsschaltungs-
Verzégerungszeit)

Kirzeste Zeit = T1 + AT
-

AT = Eingangsschaltungs-Verzégerungszeit (DRQ-Eingabe-Verzégerungszeit)
Bei Verwendung von +5 V Eingang: ca. 3 ms (20 ps: Wenn kein G2-AnschluB vorhanden ist)
Bei Verwendung von +24 V Eingang: ca. 350 s (3 ps: Wenn kein G2-AnschluB3 vorhanden ist)
Einzelheiten zur Eingangsschaltungs-Verzdgerungszeit unter Punkt 5 in Abschnitt “3-2. Eingangsschaltungs-Verzégerungszeit”

(S. 141).
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5-2. Zwischenspeicherungmodus

(1) Die Ausgabedaten kénnen im Zwischenspeicherungmodus gehalten werden.
Die Ausgabe der in den Anfangseinstellungen angegebenen Abrufdaten kann durch Eingabe der Datenanforderungssignale
DRQ1, DRQ2 und DRQ3 gehalten werden.
Die Ausgabe &ndert sich nicht, wahrend die Daten gehalten werden, selbst wenn der Zahler der Eingabeskala arbeitet.
Wenn das Gerat auf den Modus eingestellt ist, in dem gleichzeitig auch die Anzeige gespeichert wird, wird die Anzeige
ebenfalls gehalten.
Bei einer Zwischenspeicherung des externen Universaleingangs EX.IN des LY51 kann EX.IN anstelle von DRQ1 verwendet
werden, allerdings mit den folgenden Unterschieden:
» Zwischenspeicherungsmodus (nur BCD)
DRQ1: BCD wird zwischengespeichert. Anzeige wird standig aktualisiert.
{ EX.IN: BCD wird zwischengespeichert. Anzeige wird ebenfalls zwischengespeichert.
» Zwischenspeicherungsmodus (BCD und Anzeige)
DRQ1: } BCD und Anzeige werden zwischengespeichert.
{ EX.2N: Die Betriebszeit schwankt ebenfalls.

173



(2) Der zeitliche Ablauf von der Eingabe des Datenanforderungssignals DRQ bis zur Speicherung der Daten ist wie folgt.
Fir den Fall, daB DRQ nicht eingegeben wird, ist die Betriebszeit die gleiche wie flir Konstantausgabe.

Ausgabe wird durch Die Daten werden bis zum Stoppen
DRQ-Eingabe gestoppt. der DRQ-Eingabe gehalten.

{BCD-Daten Giiltig Giiltig i Giiltig Giiltig

Signal !

READY |

(bei negativer ‘

Logik) !

DRQ ‘

(EX.IN)

T1 ca. ca. ca.
50 us AT 3ms 5 ms bis zur

néchsten
Datenausgabe

Hinweis 1: Halten Sie mindestens 5 ms zwischen wiederholten
DRQ-Signaleingaben ein.

Hinweis 2: Unterlassen Sie die gleichzeitige Eingabe mehrerer
DRQ-Signale, weil dies zu einer Fehlfunktion fiihren
kann.

Hinweise]
AT = Eingangsschaltungs-Verzégerungszeit (DRQ-Eingabe-Verzdgerungszeit)
Bei Verwendung von +5 V Eingang: ca. 3 ms (20 ps: Wenn kein G2-AnschluB vorhanden ist)
Bei Verwendung von +24 V Eingang: ca. 350 ps (3 ps: Wenn kein G2-AnschluB3 vorhanden ist)
Einzelheiten zur Eingangsschaltungs-Verzdgerungszeit unter Punkt 5 in Abschnitt “3-2. Eingangsschaltungs-Verzdgerungszeit”
(S. 141).
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Beachten Sie, daB die Operation wegen der Eingangsschaltungsverzégerung die gleiche ist wie vor der DRQ-Signaleingabe,
bis das DRQ-Signal intern Ubertragen wird.
Das READY-Signal kann wahrend dieses Intervalls ausgegeben werden.

Signal wird ausgegeben

|

{ BCD-Daten —| Giiltig I E [

Signal

READY g

(bei negativer
Logik)

DRQ
(EX.IN)

ca.3ms

Wenn EX.IN anstelle von DRQ verwendet wird, ist die Verzégerung von der EX.IN-Eingabe bis zum BCD-Stopp langer als AT.

Fir 1-Achsen-Eingabe und Erweiterungseinheit LZ51-B

AT — AT + 35 ms

Daher betragt die Verzégerung von der DRQ-Eingabe bis zur Datenausgabe ca. 3 ms + AT + 35 ms.
Fir 2-Achsen-Eingabe und Erweiterungseinheiten LZ51-B und LZ51-K/LZ51-R

AT — AT + 38 ms

Daher betragt die Verzégerung von der DRQ-Eingabe bis zur Datenausgabe ca. 3 ms + AT + 38 ms.
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(3) READY-Signal-Sperrzeit
Wenn DRQ nicht eingegeben wird, kann die READY-Signal-Sperrzeit von 50 ps wie im Konstantausgabemodus verldngert
werden.
Die Betriebszeit bei Verlangerung ist die gleiche wie fiir den Konstantausgabemodus.
Allerdings wird auch die Zeit von der DRQ-Eingabe bis zur Datenausgabe ebenfalls verlangert.

Fir 1-Achsen-Eingabe und Erweiterungseinheit LZ51-B

Eingestellte Zeit | Zeit bis zur Datenausgabe nach DRQ-Eingabe

Keine 3ms + AT
1 bis 8 ms ca.8ms + AT
9 ms (ca. 8 oder 16 ms) + AT
10 bis 16 ms ca. 16 ms + AT
17 ms (ca. 16 oder 24 ms) + AT
18 bis 20 ms ca. 24 ms + AT

Fiar 2-Achsen-Eingabe und Erweiterungseinheiten LZ51-B und LZ51-K/LZ51-R

Eingestellte Zeit Zeit bis zur Datenausgabe nach DRQ-Eingabe

Keine 3ms + AT
1 bis 13 ms ca. 13 ms + AT

14 ms (ca. 13 oder 26 ms) + AT
15 bis 20 ms ca. 26 ms + AT
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5-3. Dreizustands-Ausgabemodus

(1) Normalerweise erfolgt wahrend des Dreizustands-Ausgabemodus keine Datenausgabe. (Alle Ausgange sind auf (OFF)
geschaltet.)
Die Ausgabe der in den Anfangseinstellungen angegebenen Abrufdaten kann durch Eingabe der
Datenanforderungssignale DRQ1, DRQ2 und DRQ3 gehalten werden.
Bei einer Zwischenspeicherung des externen Universaleingangs EX.IN des LY51 kann EX.IN anstelle von DRQ
verwendet werden. Die Betriebszeit ist allerdings unterschiedlich.

(2) Der zeitliche Ablauf von der Eingabe des Datenanforderungssignals DRQ bis zur Ausgabe der Daten ist wie folgt.

Die Daten werden bis zum Stoppen
der DRQ-Eingabe gehalten.

{ BCD-Daten Giiltig
Signal
READY
(bei negativer
Logik)
DRQ
(EX.IN)
ca. ;
min.
3ms + AT 5 ms bis zur
nachsten
Datenanforderung

Hinweis 1 : Halten Sie mindestens 5 ms zwischen wiederholten DRQ-
Signaleingaben ein.

Hinweis 2 : Unterlassen Sie die gleichzeitige Eingabe mehrerer DRQ-
Signale, weil dies zu einer Fehlfunktion fiihren kann.

Hinweis 3: Angaben zu AT auf der nidchsten Seite. 177



AT = Eingangsschaltungs-Verzégerungszeit (DRQ-Eingabe-Verzégerungszeit)
Bei Verwendung von +5 V Eingang: ca. 3 ms (20 ps: Wenn kein G2-AnschluB vorhanden ist)
Bei Verwendung von +24 V Eingang: ca. 350 ps (3 ps: Wenn kein G2-AnschluB3 vorhanden ist)

Einzelheiten zur Eingangsschaltungs-Verzégerungszeit unter Punkt 5 in Abschnitt “3-2. Eingangsschaltungs-Verzégerungszeit”
(S.141).

Wenn EX.IN anstelle von DRQ verwendet wird, ist die Zeit von der EX.IN-Eingabe bis zur BCD-Ausgabe unterschiedlich.
{FUr 1-Achsen-Eingabe und Erweiterungseinheit LZ51-B: ca. 3 ms + AT + 35 ms
Fir 2-Achsen-Eingabe und Erweiterungseinheiten LZ51-B und LZ51-K/LZ51-R: ca. 3 ms + AT + 38 ms

(3) Datenausgabezeit

Die Zeit nach der DRQ-Eingabe bis zur Datenausgabe ist die gleiche wie im Zwischenspeicherungsmodus. (Siehe 5-2,
Punkt (3).)
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5-4. Hochgeschwindigkeits-Ausgabemodus

(1) Normalerweise erfolgt wahrend des Hochgeschwindigkeits-Ausgabemodus keine Datenausgabe. (Alle Ausgénge sind auf
OFF geschaltet.) Die Ausgabe der in den Anfangseinstellungen angegebenen Abrufdaten kann durch Eingabe der
Datenanforderungssignale DRQ1, DRQ2 und DRQS3 gehalten werden. Im Gegensatz zu den anderen Modi werden die
Daten bei der Anforderung nicht aufgefrischt. Bei den Ausgabedaten handelt es sich um die angezeigten Daten, deren
Operationen vor der Anforderung abgeschlossen waren.

m Die Daten, die in diesem Modus ausgegeben werden, sind die Daten, die nach AbschluB3 der Operation angezeigt
werden. Falls nicht angezeigte Daten ausgegeben werden, arbeitet die Einheit mdglicherweise nicht normal.
Geben Sie die angezeigten Daten fir die DRQ-Anfangseinstellung an.

(2) Der zeitliche Ablauf von der Eingabe des Datenanforderungssignals DRQ bis zur Ausgabe der Daten ist wie folgt.

Die Daten werden bis zum Stoppen
der DRQ-Eingabe gehalten.

{ :CD-Daten Giltig
ignal
READY
(bei negativer
Logik)
DRQ
(EX.IN)
ca. 150 us min.
+4T 5 ms bis zur
nachsten
Datenanforderung

Hinweis 1 : Halten Sie mindestens 5 ms zwischen wiederholten DRQ-
Signaleingaben ein.

Hinweis 2: Unterlassen Sie die gleichzeitige Eingabe mehrerer DRQ-
Signale, weil dies zu einer Fehlfunktion fiihren kann.

Hinweis 3: Angaben zu AT auf der nichsten Seite. 179



AT = Eingangsschaltungs-Verzégerungszeit (DRQ-Eingabe-Verzégerungszeit)
Bei Verwendung von +5 V Eingang: ca. 3 ms (20 ps: Wenn kein G2-AnschluB vorhanden ist)
Bei Verwendung von +24 V Eingang: ca. 350 ps (3 ps: Wenn kein G2-AnschluB3 vorhanden ist)

Einzelheiten zur Eingangsschaltungs-Verzégerungszeit unter Punkt 5 in Abschnitt “3-2. Eingangsschaltungs-Verzégerungszeit”
(S.141).

Wenn EX.IN anstelle von DRQ verwendet wird, ist die Zeit von der EX.IN-Eingabe bis zur BCD-Ausgabe unterschiedlich.
{FUr 1-Achsen-Eingabe und Erweiterungseinheit LZ51-B: ca. 150 ps + AT + 35 ms
Fir 2-Achsen-Eingabe und Erweiterungseinheiten LZ51-B und LZ51-K/LZ51-R: ca. 150 ps + AT + 38 ms

(3) Datenausgabezeit

Die Zeit nach der DRQ-Eingabe bis zur Datenausgabe ist die gleiche wie im Zwischenspeicherungsmodus. (Siehe 5-2,
Punkt (3).)
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WARTUNG

Bei fehlerhaftem Betrieb auf dieses Kapitel
Bezug nehmen.
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6. FEHLERSUCHE

Informationen zu Stérungen im Zusammenhang mit der Anzeigeeinheit LY51 entnehmen Sie bitte der entsprechenden
Bedienungsanleitung.
Dieser Abschnitt geht nur auf die mit der BCD-Ausgabe zusammenhéngen Fehlersuchverfahren ein.

¢ Da die BCD-Daten Uber einen offenen Kollektor ausgegeben werden, erfolgt keine
Datenausgabe, wenn nichts an den Ausgang angeschlossen ist.
Ein Pull-up-Widerstand ist notwendig, um die Bezugsspannung auf der Seite der
Empfangsschaltung zu erzeugen.

e st die Einheit auf den Dreizustands- oder Hochgeschwindigkeits-Ausgabemodus
geschaltet?

Es erfolgt keine Wenn einer dieser Modi aktiviert ist, muB das DRQ-Signal eingegeben werden,

BCD-Ausgabe. =y um Daten auszugeben.

e Ist das BCD-Kabel korrekt angeschlossen? Ist das Kabel beschéadigt?

e Werden mehrere DRQs gleichzeitig eingegeben?

e Wurde eine nicht vorhandene Achse angegeben?
(Beispiel: Die Einheit LY51 wird auf Eingabe nur 1.Achse eingestellt, wahrend
der BCD-Zielwert auf die Additionsachse oder 2. Achse usw. eingestellt wird.)

Das READY-Signal e Das READY-Signal-Intervall kann verandert werden. Ist ein erkennbares Intervall
wird nicht ausgegeben eingestellt? (Das Intervall in den Anfangseinstellungen festlegen.)
oder ist abgesch?altet. =y e Ist das Kabel fir das READY-Signal korrekt angeschlossen? Ist das Kabel
beschéadigt?
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Die BCD-Daten
sind falsch.

o |st die Ausgabedaten-Einstellung korrekt?
Die korrekten Ausgabedaten in den Anfangseinstellungen festlegen.

e |st das BCD-Kabel korrekt angeschlossen? Ist das Kabel beschéadigt?

e Werden mehrere DRQs gleichzeitig eingegeben?

e Wurde eine nicht vorhandene Achse angegeben?
(Beispiel: Die Einheit LY51 wird auf Eingabe nur 1.Achse eingestellt, wahrend
der BCD-Zielwert auf die Additionsachse oder 2. Achse usw. eingestellt wird.)

Die Zahlung ist
unterbrochen.

e Wird das DRQ-Signal eingegeben?
Die Anzeige bleibt wahrend der Eingabe des DRQ-Signals arretiert, mit Ausnahme
von Konstantausgabe und Zwischenspeicher (nur BCD).
Das DRQ-Signal nur eingegeben, wenn Daten erforderlich sind.
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Eine nach dem Einschalten
angezeigte Meldung blinkt,
und keine der Tasten ist
wirksam.

[ | e Die LY51 muB aktualisiert werden. (Siehe unten.)

Die Software in dieser BCD-Einheit wurde aktualisiert, um einige der internen Verarbeitungsfunktionen zu verbessern.
Infolgedessen wird die aktualisierte Version der LY51-Software ebenfalls benétigt.

Nach dem Einschalten wird automatisch geprift, ob die LY51-Software aktualisiert wurde oder nicht.

Falls eine Aktualisierung notwendig ist, wird die folgende Meldung angezeigt.
Sollte diese Meldung ausgegeben werden, wenden Sie sich bezlglich eines Upgrades an unsere Kundendienststelle.

LER

E

(PLEASE)

P
UFJRTE LY

(W I N

-5

Il

OF 7 (UPJATE LY51-SOFT)

Wird diese Meldung nicht angezeigt, braucht die Software nicht aktualisiert zu werden.




DATEN

Dieses Kapitel beschreibt u.a. die
Produktdaten, Abmessungen und
Zubenhdrteile.
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7. TECHNISCHE DATEN

Gegenstand

Inhalt

BCD-Ausgabe

7stellige parallele Daten (4 Bits x 7 Stellen), Vorzeichen (1 Bit), READY-Signal (1 Bit)

Ausgabelogik

Individuelle Wahl von positiver und negativer Logik fir Daten, Vorzeichen und READY-Signal durch
Anfangseinstellungen méglich.

Elektrische
Spezifikationen

Synchrone Open-Collector-Ausgabe Vce: Empfohlen DC +5 bis 24 V, Maximal DC 48 V
Ic: Max. 30 mA/Anschlusspunkt, GESAMT: 300 mA

Ausgabe-IC: SN75468NS (Darlington-Transistoranordnung)

Ausgabe von +5 V mittels Jumper auf der Platine.

Ausgangsbuchse: 36polige Mikro-Flachkabelbuchse

Einschaltzustand
(Zustand bei

Anzeige der
Anfangseinstellungen)

Wabhl zwischen Datenausgabe oder Alarmzustand (alle “OFF”) durch Anfangseinstellungen méglich.

Alarmausgabedaten
(auBer wahrend
Einschaltung)

Wabhl zwischen den Daten vor Auftreten des Alarms oder des Zustands “OFF” aller Ausgange durch
Anfangseinstellungen méglich.

Ausgabedaten

Aktueller Wert (1. Achse, 2. Achse, Additions-/Substraktionsachse), Maximalwert, Minimalwert und
Gesamtschwingwert




Gegenstand

Inhalt

Zwischenspeicher

Wabhl zwischen “nur BCD” sowie “BCD und Anzeige” durch Anfangseinstellungen méglich.

Eingabesignal

Eingabesignal DRQ1 bis 3 (Fotostecker: 5 bis 24 V)

Ausgabewahl Drei DRQ-Eingabesignale: DRQ1 bis 3
Die Ausgabedaten werden durch die Anfangseinstellungen zugewiesen.
Beispiel) DRQ1: Aktueller Wert, DRQ2: Maximalwert, DRQ3: Minimalwert
Ausgabemodi Wahl zwischen den folgenden Modi durch Anfangseinstellungen méglich.

Konstantausgabe (Ausgabe erfolgt ohne Rucksicht auf DRQ, wird jedoch bei der Aktualisierung der
Daten gesperrt.)
Zwischenspeicher (nur BCD)
Zwischenspeicher (BCD und Anzeige)
Anforderungsausgabe (Ausgabe erfolgt nur bei DRQ-Eingabe.
Anderenfalls sind alle Ausgange auf “OFF” geschaltet.)
Hochgeschwindigkeitsausgabe (Ausgabe erfolgt nur bei DRQ-Eingabe.
Anderenfalls sind alle Ausgange auf “OFF” geschaltet.)

Betriebstemperatur-/
Luftfeuchtigkeitsbereich

0 bis 40 °C (Angaben zur Luftfeuchtigkeit auf S.188.)

Lagertemperaturber-/
Luftfeuchtigkeitsbereich

—20 bis +60 °C (20 bis 90% RH, keine Kondensation)
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8.ZUBEHOR

Garantierter Bedienungsanleitung 1
Betriebsluftfeuchtigkeitsbereich 36poliger Mikro-Flachkabelstecker 1
80%
§
=
S 50%
2
3
0%
0°C 31°C 40°C

Temperatur
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9. ABMESSUNGEN

Wir behalten uns das Recht vor, partielle Anderungen der auBeren Aufmachung und der technischen Daten im Zuge der
Produktverbesserung ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
(Einheit: mm)

(113,9) 25

|
2\'?7,8 \_“7

103,6

4,25
]
[
T
18,3

7,9
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10. LISTE DER DISPLAYZEICHEN

Die Einheit LY51 zeigt verschiedene Meldungen als Bedienungshilfen an.

Die begrenzte Anzahl von Segmenten des Displays bereitet jedoch Schwierigkeiten bei der Anzeige bestimmter Zeichen.
Aus diesem Grund sind diese Zeichen zum Vergleich unten aufgelistet.

Zeichen | Anzeige Zeichen | Anzeige Zeichen | Anzeige Zeichen Anzeige Zeichen | Anzeige
1 | A H @) o a — 0 o
2 c B — P b b p H
3 3 c C Q — c e q q
4 H D — R — d d r r
5 = E E S = e — S —
6 b F F T 1 f — t A
7 n G D U L g — u ]
8 B H ' \Y H h h v —
9 3 I I w m [ | w m
0 0 J J X Y j _ X _
/ ~ K £ Y 5 k — y 5
? F' L L 4 - | — z —
+ n M n m —
= = N n n n




11. INHALTSUBERSICHT

BCD-Ausgabe

.

DRQ-

.

StftanNordnNuNg ......ccceereiiieeeee e S.135
Ausgangsschaltungen/

Elektrische Eigenschaften ...........ccocvviniiinnnen. S.137
Betrieb auf TTL-Ebene (+5 V) ..coovcivvieviieiinenn. S.137
Einstellung des Ausgabemodus................ S.145, 160
Zeitdiagramm

(Konstantausgabemodus) ..................... S.169 bis 172

Zeitdiagramm

(Zwischenspeicher-Ausgabemodus) ..... S.173 bis 176
Zeitdiagramm (Dreizustandsmodus) ......... S.177,178
Zeitdiagramm
(Hochgeschwindigkeits-Ausgabemodus) .. S.179, 180
Parallelschaltung

(verdrahtete ODER-Funktion) .........cccccceeuvveee. S.138
Eingabe

StftanordnNuNg ......cooeereiiieeee e S.135
Eingangsschaltungen/

Elektrische Eigenschaften ..........cccocveniieennnen. S.140
Betrieb auf TTL-Ebene (+5 V) ..coovvvvvieeiieinnenn. S.140
Eingangsschaltungs-Verzégerungszeit............. S.141
Verwendung des LY51-Universaleingangs
(Konstantausgabemodus) .........cccceveeverieeennnen. S.169
Verwendung des LY51-Universaleingangs
(Zwischenspeicher-Ausgabemodus)......... S.173,175
Verwendung des LY51-Universaleingangs
(Dreizustandsmodus) ........cccceeveeeiciviieeeeesiieeen. S.178
Verwendung des LY51-Universaleingangs
(Hochgeschwindigkeits-Ausgabemodus) .......... S.180
Beziehung mit Nullpunktbetrieb ........................ S.169

Zeitdiagramm
(Konstantausgabemodus) .................... S.169 bis 172
Zeitdiagramm
(Zwischenspeicher-Ausgabemodus) ..... S.173 bis 176
Zeitdiagramm (Dreizustandsmodus) ......... S.177,178
Zeitdiagramm
(Hochgeschwindigkeits-Ausgabemodus) .. S.179, 180

Anfangseinstellungen

» Einstellungspunkte .........ccecvviriieninnenn. S.144 bis 146
» Bedienung (Einstellung der

Ausgabeanforderungsdaten) ................ S.153 bis 155
» Bedienung

(Einstellung des Ausgabemodus) ......... S.160 bis 162
» Bedienung

(Einstellung der Ausgabelogik) ............. S.156 bis 159
» Bedienung (allgemein) .......cccccocoveennenn. S.148 bis 150
« Kollektiveinstellung aller Operationen ....... S.150, 151
» Code-Tabelle fir kollektive automatische

Einstellung .....ccoovviiii S.152

Version

+ Uberpriifung der Version ..........cccceeveueuevernnee. S.149

191




IO~V =2 7IIZEE ST B FiOFEEREIT L1
D, HHNEIHGBAEOHEAAZENE L THET,
L7=doT, YO 5 LICE CHE LD, 3N
N O(BRME, TR E) ERELZHNTRY= 27 L2 iH
THIELEZELELET,

The material contained in this manual consists of
information that is the property of Sony Manufacturing
Systems Corporation and is intended solely for use by
the purchasers of the equipment described in this
manual.

Sony Manufacturing Systems Corporation expressly
prohibits the duplication of any portion of this manual
or the use thereof for any purpose other than the
operation or maintenance of the equipment described
in this manual without the express written permission
of Sony Manufacturing Systems Corporation.

Le matériel contenu dans ce manuel consiste en
informations qui sont la propriété de Sony
Manufacturing Systems Corporation et sont destinées
exclusivement a l'usage des acquéreurs de
I'équipement décrit dans ce manuel.

Sony Manufacturing Systems Corporation interdit
formellement la copie de quelque partie que ce soit de
ce manuel ou son emploi pour tout autre but que des
opérations ou entretiens de I'équipement a moins
d'une permission écrite de Sony Manufacturing
Systems Corporation.

Die in dieser Anleitung enthaltenen Informationen
sind Eigentum von Sony Manufacturing Systems
Corporation und sind ausschlieBlich fiir den Gebrauch
durch den Kaufer der in dieser Anleitung
beschriebenen Ausrustung bestimmt.

Sony Manufacturing Systems Corporation untersagt
ausdricklich die Vervielfaltigung jeglicher Teile dieser
Anleitung oder den Gebrauch derselben fur
irgendeinen anderen Zweck als die Bedienung oder
Wartung der in dieser Anleitung beschriebenen
Ausriistung ohne ausdriickliche schriftliche Erlaubnis
von Sony Manufacturing Systems Corporation.
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TEL: 0120-55-7973

TEL: (0463) 92-7971
TEL: (052) 778-3181
TEL: (06) 6305-3101
TEL: (0463) 92-2132

TEL: (011) 631-3401
TEL: (0424) 92-9191
TEL: (045) 582-8649
TEL: (0583) 83-6234
TEL: (0568) 72-1435
TEL: (06) 6724-7005
TEL: (082) 831-5261
TEL: (092) 963-1296

FAX: (0463) 92-7978
FAX: (052) 778-4147
FAX: (06) 6304-6586
FAX: (0463) 92-3090

Sony Manufacturing Systems Corporation
Isehara Plant
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